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(Budowa sygnalizacji swietlnej)



Specyfikacje techniczne ST 00.00

Wymagania ogdine

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j.

Specyfikacja techniczna ST 00.00 — ,Wymagania ogélne”

odnosi sie do wymagan wspoinych dla poszczegdlnych wymagan technicznych
dotyczgcych wykonania i odbioru robot, ktére zostang wykonane w ramach budowy
sygnalizacji Swietinej na skrzyzowaniu drogi wojewodzkiej nr 388 (ul. Henryka
Sienkiewicza) z ulicg Adama Mickiewicza w Bystrzycy Ktodzkiej.”

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne
nalezy odczytywac i rozumie¢ w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podp. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

ST.00.00. Wymagania

1.4. Okreslenia podstawowe .

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco :

1.4.1. Budowa - wykonywanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowa, rozbudowa, nadbudowa, przebudowa oraz modernizacja obiektu
budowlanego.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Roboty budowlane - budowa, a takze prace polegajgce na montazu rozbiorce lub
remoncie obiektu budowlanego.

1.4.4. Teren budowy - przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz
z przestrzenig zaplecza budowy.

1.4.5. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt
z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicbw i ewentualnie dodatkowych
zatgcznikow; wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
nadzoru.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne
z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

1.4.7. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi  pomiarami
powykonawczymi.

1.4.8. Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywania robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jeSli przedziat tolerancji nie zostat okreslony — z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
1.4.10. Polecenia Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.




1.4.11. Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robét.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. lokalizacje
i wspotrzedne punktéw gtownych obiektu oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksiege
obmiaru robét oraz 1 egzemplarz Dokumentaciji Projektowej i jeden komplet ST.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraC nizej wymienione rysunki, obliczenia
i dokumenty:

1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa zatgczona do dokumentéw Przetargowych:

1.5.2.1.1. Opisy techniczne.

1.5.2.1.2. Rysunki.

Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalajg na okreslenie lokalizaciji i
charakteru robot, sg wystarczajgce do ich wykonania.

Dokumentacja zawiera:

1. Opis techniczny

2. Obliczenia techniczne

3. Rysunki

1.5.3. Zgodnos¢ robét z Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez
Inspektora Nadzoru wymagania dla Wykonawcy stanowig czes¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione chocby w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej Dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje
nastepujgca kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne

2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw Ilub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw
. Wszystkie wykonane roboty i materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatow i elementéw budowli muszg byC¢ jednorodne iwykazywac bliskg
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg
Projektowg lub ST, i wptynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang niezwiocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy .




W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce oraz dojazd do placu budowy.
Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieh i w nocy tych znakoéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze
jest witgczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni i za urzgdzenia
podziemne, w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie potozenia instalacji i
urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru, wtadze
lokalne, oraz uzytkownikdéw innych sieci i wkascicieli gruntow

0 zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspodtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac.
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce. socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie. ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg zaptacie i sg uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie urzgdzenia
i materiaty uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia przez inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla Ilub jej elementy byty
w zadowalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego.

1.5.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposob cigglty bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.



2. Materialy

2.1 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robodt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem , zachowaty swojg
jakosc¢ i wiasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skfadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru Ilub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. Sprzet .

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet bedgcy witasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami dotyczgcymi ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi ochrony sSrodowiska oraz przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasnosci przewozonych
materiatow.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru,
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzenh na osie i innych
parametrow technicznych.

5. Wykonanie robét.

Ogdlne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem
(Umowg) oraz za jako$¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, za ich
zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizaciji
roboét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczeniu robo6t zostang , jesli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokos$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za
ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie
(Umowie), Dokumentaciji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt,
rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,



doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot.

6.1. Zasady kontroli jako$ci robét.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. aby
osiggng¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

6.2 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju. miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora
nadzoru.

6.3 Atesty jakosci materiatow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta
stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatdbw dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta. Jesli zostanie
stwierdzona niezgodnosc ich wiasciwosci z ST to takie materiaty zostang odrzucone.
6.4. Dokumenty budowy.

6.4.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. OdpowiedzialnoS¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa Iludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne , dokonywane trwatg technikg, w porzgdku
chronologicznym , bezposrednio jeden po drugim , bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci: - date przekazania Wykonawcy
terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentaciji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci
i harmonogramoéw robot, - terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych
elementéw robdt,




- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach, - uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot zanikowych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robé6t podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robat,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem , kto je przeprowadzat, -
inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedag
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robét.

6.4.2. Ksiega obmiaru.

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w wycenionym slepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi
obmiaru.

6.4.3. Pozostate dokumenty budowy .

Do dokumentow budowy zalicza sie oprécz wymienionych w punktach 6.4.1. do 6.4.2.
nastepujgce dokumenty

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego.

b) protokoty przekazania terenu budowy.

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne.

d) protokoty odbioru robot.

e) protokoty z narad i ustalen.

f) korespondencje na budowie.

6.4.4. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru
i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt bedzie okresSla¢ faktyczny zakres wykonanych robo6t zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym sSlepym
kosztorysie.




Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btgd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wedtug konstrukcji Inspektora
nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzany z czesto$cig wymagang przez
Wykonawce lub Inspektora nadzoru.

7.2. Zasady okre$lania ilosci robdt i materiatdw.

Diugosci i odlegto$ci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi  bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy
robot. Obmiar robot zanikowych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar
roboét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. Odbior robot.
8.1. Rodzaje odbiorow robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru, dokonywanych przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy :

a) odbiorowi robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu.

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbidr robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu.
Odbidr robét zanikowych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robdét zanikowych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany z czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinego
postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.
8.3. Odbidr czesciowy.




Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbior koncowy robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu
do ich ilosci. jakosci i wartosci. Catkowite zakornczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.
liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia
dokumentéw o ktérych mowa w punkcie 8.5

Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan
i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg
Projektowg i ST.

W toku odbioru korcowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikowych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustala nowy termin odbioru kohcowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koricowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokot
odbioru koncowego robdét sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru kohncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce
dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze rob6t zanikowych
i ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru, - wyniki pomiaréw kontrolnych,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- powykonawczg dokumentacje geodezyjng obiektu, - inne dokumenty wymagane przez
Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru korncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. Odbior ostateczny.




Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.



ST.IE. Budowa sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniu drogi wojewodzkiej nr 388
(ul. Henryka Sienkiewicza) z ulica Adama Mickiewicza w Bystrzycy Ktodzkiej.”

1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru budowy sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu drogi wojewodzkiej
nr 388 (ul. Henryka Sienkiewicza) z ulicag Adama Mickiewicza w Bystrzycy Ktodzkiej.”
1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie t. I.

1.3.Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét i obejmujg :

- budowe sygnalizacji S$wietlnej na skrzyzowaniu drogi wojewodzkiej nr 388 (ul. Henryka
Sienkiewicza) z ulicg Adama Mickiewicza w Bystrzycy Ktodzkiej.”

2.Materialy.
Materiatami i urzgdzeniami stosowanymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
i zasadami niniejszej umowy do wykonania sygnalizacji Swietlnej po uwzglednieniu
wspoétczynnikow kosztorysowych s3:
1. SYGNALIZACJA NA SKRZYZOWANIU

e Sygnalizator akustyczny dostosowany do przepisow Rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2015 roku zmieniajgcego Rozporzgdzenia w
sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U.poz.1314). — 6 kpl.
Maszt HY 3,3m — 4 szt.
Maszty wysiegnikowe 7m sygnalizacji ulicznej — 4 szt.
Konsola sygnalizatoréw ulicznych - 6 kpl.
Latarnie sygnatow ulicznych o ilosci komér 2x200mm LED — 6 szt.
Latarnie sygnatow ulicznych o ilosci komér 3x300mm LED — 6 szt.
Latarnie sygnatow ulicznych o ilosci komor 3x300mm LED z ekranem na
gotowych konstrukcjach poziomych — 6 szt.
Latarnie sygnatow ulicznych o ilosci komér 1x300mm LED — 4 szt.
e Szafa sterownicza sygnalizacji ulicznej — 1 szt. spetniajgca nastepujgce

wymagania:

- Sterownik musi by¢ zgodny z wymaganiami okreslonymi w
rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i
sygnatdbw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220
poz. 2181 z pdzniejszymi zmianami).

- Posiada¢ konstrukcje 2-procesorowg - osobno funkcjonujace 32 -
bitowe procesory, z ktorych jeden dziata jako niezalezny procesor
nadzorujgcy,

- Powinien by¢ wyposazony w port ethernetowy RJ-45,



Posiada¢ dodatkowe zabezpieczenie programowe nadzorujgce
poprawne wykonywanie programow,

Posiada¢ mozliwos¢ pomiaru indukcyjnosci detektoréw; zakres pracy
detektorow przynajmniej 30 - 1100 uH,

Posiada¢ mozliwos¢ pomiaru mocy kazdej lampy,

Mie¢ mozliwo$¢ diagnostyki pracy sterownika lub awarii za pomocg
wyswietlacza LCD (komunikaty w jezyku polskim), komputera
przeno$nego klasy PC lub zdalnie poprzez system monitoringu,
Przechowywanie w logach min. 1000 komunikatéw o wykrytych
zdarzeniach i awariach,

Posiada¢ funkcje zbierania i gromadzenia danych. Wymagane jest
ustawienie detektoréw dla pomiaru catodobowego dla uzyskania
wielkosci i petnej struktury kierunkowej ruchu. Urzgdzenie sterujgce
powinno posiada¢ mozliwosS¢ zebrania i przechowania pomiaréw z 3-
miesiecznego okresu pomiarowego podzielonego na
jednosekundowe interwaty,

Realizowac¢ funkcje monitoringu w zakresie zbierania danych o ruchu
i usterkach, obserwacji pracy sygnalizacji, ingerencji w program
sygnalizaciji,

Realizowa¢  funkcje rejestracji btedow  zwigzanych z
bezpieczenstwem ruchu, (rodzaj i czas powstania uszkodzenia),

Mie¢ mozliwos¢ zdalnego dostepu do panelu sterownika wraz z
mozliwo$cig zdalnej zmiany dowolnego parametru programu,

Mie¢ mozliwos¢ pracy w systemie sterowania ruchem,

Posiada¢ mozliwosé wspotpracy z sygnalizatorami dowolnego typu,
to jest sygnalizatorami wyposazonymi w zaréwki zwykte, zarowki
halogenowe niskonapieciowe oraz sygnalizatory typu LED,

Sterownik powinien by¢ dostepny w wersji zasilania 230V,

Posiada¢ minimum 3-letnig gwarancje

Rura arot o $r. 110 mm — 94 mb.

Rura stalowa lub z wzmocnionego PCV do przepustow o sr. min. 200mm do
przepustéw - 65mb.

Przewody uziemiajgce — Linka LY 10mm2 — 89 mb.

tasma ocynkowana 4x25mm — 65 mb.

Studnia kablowa SK-1 — 7 szt.

Kable wielozytowy YKSY 7x1,5 — 1027 mb.

Kable YKY 5x10mm? — 89 mb.

Kable LgY 4mm? — 150 mb

Materiaty pomocnicze

2. MONITORING MIEJSKI

Kamera IP do monitoringu z funkcjg automatycznego rozpoznawania tablic
rejestracyjnych ANPR z zasilaczem regulowanym — 4 kpl.

Ekranowany zelowany kabel UTP kategorii min. 5e — 212 mb

Kabel zasilajgcy do kamery YDY 3x1,5 mm2 - 212 mb



Swiattowdd wielomodowy 12 wiéknowy FO A-DQ(ZM)B2Y 12G 50/125 OM3 —
150 mb
Rura arot $r. 50mm — 250m.

3. OSWIETLENIE DROGOWE

Szafa  oswietleniowa powinna posiada¢ zabezpieczenie  gtdwne,
zabezpieczenia poszczegolnych obwoddéw  wyjsciowych oraz zegar
astronomiczny do sterowania pracg opraw — 1 szt.

kabel YKY 5x10 mm2 — 90 mb (bez uwzglednienia wspotczynnika utozenia)
przewéd YDY 3x2,5 mm2 - 6 kpl. przewodéw do montazu w stupach i
wysiegnikach.

rura arota sr. 50mm — 90 mb

tasma ocynkowana 4x25mm — 90 mb

oprawa ze zrodtem LED - 6 szt. o parametrach:

Parametry konstrukcyjne:

budowa oprawy dwukomorowa (otwarcie komory osprzetu nie powoduje
rozszczelnienia komory optycznej)

materiat korpusu — odlew aluminium malowany proszkowo na kolor z
ogolnodostepnej palety

materiat klosza — szkto hartowane ptaskie

montaz na wysiegniku lub stupie o $rednicy @48-60mm

oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt pozwalajgcy na montaz zaréwno
na wysiegniku jak i bezpos$rednio na stupie, a takze pozwalajgcy na zmiane
kata nachylenia oprawy w zakresie 0-10° (montaz bezposredni) lub 0-15°
(montaz na wysiegniku)

budowa oprawy pozwala na szybkg wymiane uktadu optycznego oraz modutu
zasilajgcego

stopieh odpornosci klosza na uderzenia mechaniczne — IK09

szczelno$¢ komory optycznej — IP66

szczelno$¢ komory elektrycznej — IP66

wyglad, styl i wielkos¢ oprawy podobny do rysunkéw zamieszczonych ponizej

Parametry elektryczne i funkcjonalnosc¢:

moc maksymalna uwzgledniajgce wszystkie straty — 55W

znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz

uktad zasilajgcy umozliwiajgcy sterowanie sygnatem 1-10V lub DALI
ochrona przed przepieciami — 10kV

klasa ochronnosci elektrycznej: | lub Il — zgodnie z projektem elektrycznym



Parametry oswietleniowe i potwierdzenia:

rodzaj zrodta swiatta — LED

minimalny strumien Swietiny zrédet swiatta — 7600Im

zakres temperatury barwowej zrodet Swiatta — 3900-4300K

utrzymanie strumienia swietlnego w czasie: 90% po 100 000h (zgodnie z IES
LM-80 - TM-21)

uktad optyczny ograniczajgcy emisje Swiatta za oprawe

wartosci wskaznika udziatu Swiatta wysytanego ku gorze (ULOR) zgodne z
Rozporzadzeniem WE nr 245/2009

dane fotometryczne oprawy zamieszczone w programie komputerowym
pozwalajgcym wykonac obliczenia parametrow oswietleniowych

w przypadku zastosowania rozwigzan zamiennych nalezy dostarczy¢
zrodtowe pliki obliczeniowe

réznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy réwnowaznej nie
powinna by¢ wieksza nizt 5% w stosunku do podanych ponizej

sprawnos$¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponizej

oprawa posiada deklaracje zgodnosci WE i certyfikat akredytowanego
osrodka badawczego potwierdzajgcy deklarowane zgodnosci, np. ENEC
PLUS

Przyktadowe zdjecia, wymiary i krzywa fotometryczna

N

L:450mm
H: 99mm
I: 252mm




105° 105°

50° age

75° 750

60° 600

45° 45°
480

640

30® 15° 0 15° 30°

cd/kim n = 85%
C0-C180 —C90-C270

e Stupy drogowe o wysokosci minimum 6m wykonane z blachy o grubosci 3mm
na fundamentach o wymiarach minimum 300x300x1000mm. z wysiegniki o
wysokos$ci min. 0,3m oraz dtugosci ramienia 1m — 6 szt.

e gtowice kablowe do stupow oswietleniowych IZK — 6 szt.

e Materialy pomocnicze

3.Sprzet.

Do wykonania robot sieci elektrycznej i sygnalizacji drogowej Wykonawca powinien
dysponowa¢ minimum nastepujgcym sprzetem :

- samochdd dostawczy 0,9 t

- podnosnik samochodowy koszowy

- samochdd ciezarowy skrzyniowy o nosnosci 5t z wtasnym urzagdzeniem dzwigowym

- dZzwig samochodowy 4t

- oznakowanie na czas budowy sygnalizacji

Roboty instalacyjne wykonywane bedg recznie. Z uwagi na wystepowanie robdt
ziemnych nalezy powiadomi¢ eksploatatoréw poszczegdlnych sieci wystepujgcych w
zakresie opracowania projektu.

4. Transport.
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST "Wymagania ogdlne".

5.Wykonanie robét.
5.1 . Ogdine wymagania wykonania robaot.
Ogdlne wymagania dotyczgce robot Podano w ST.00.00.




5.2. Wykonanie robot.
— Wszelkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z zatgczong dokumentacjg
budowlano-wykonawczg oraz niniejszg specyfikacjg techniczna.
— Wszystkie kable powinny mie¢ zmierzong rezystancje izolaciji.
— Wszystkie konstrukcje metalowe potgczy¢é ze sobg uziomem

wyréwnawczym.

— Wykonaé pomiary rezystancji uziomu i ciggtosci przewodow
wyréwnawczych.

— Nalezy przeprowadzic¢ badania skutecznosci ochrony

przeciwporazeniowej.

6. Kontrola jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdét podano w ST ze szczegdlnym uwzglednieniem
wytycznych Dokumentacji Projektowej. Wszystkie Materiaty do wykonania muszg
odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i ST.

Po zatgczeniu sygnalizacji nalezy jg obserwowac doraznie przez pierwszy tydzien pracy.

7. Obmiar robot.
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ,Wymagania ogdlne" . Jednostkg obmiaru sg :
© kpl.

szt.

m

m2

8.0dbior robot.

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne”. Odbioru robét nalezy
dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych.

9.Podstawa ptatnosci.

Ogdlne wymagania dotyczgce ptatnosci Podano w ST "Wymagania ogoine ".

Ptatnos¢ za wykonanie sygnalizacji Swietlnej nalezy przyjmowaé zgodnie
z Dokumentacjg Projektowg na podstawie obmiaru robot, atestow produktéw materiatow
oraz oceny jakosci wykonywanych robét.

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowg nalezy wykonac roboty obejmujgce:

Cena wykonania robét obejmuije :

- prace przygotowawcze i pomiarowe, - opracowanie harmonogramu robot,

- wyznaczenie miejsc robot,

- oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot,

- przygotowanie podtoza i innych miejsc robot,

- wykonanie poszczegolnych elementdéw robot zgodnie z niniejszg specyfikacja,
- posprzatanie terenu robét,

- zatadowanie i odtransportowanie materiatdbw odpadowych na sktadowisko ,

- uruchomienie instalacji,



- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych dla poszczegdinych robét.
Cena uwzglednia rowniez odpady i ubytki materiatowe oraz optaty za zajecie pasa
drogowego.



CZESC DROGOWA
(Przebudowa uktadu komunikacyjnego placu
postojowego)

1. WSTEP



1.1 Przedmiot 1 zakres specyfikacji
1.2 Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)
1.3 Opis i wykonanie rob6t

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW I
MATERIALOW ORAZ SPRZETU

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1 Zalecenia ogdlne
3.2 Wymagania dotyczace wykonania robdt nawierzchniowych

4 KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT

4.1 Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
4.2 Badania jakos$ci robot w czasie budowy

5. ODBIOR ROBOT

6. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. WSTEP



1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Specyfikacja obejmuje wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt
budowlanych dla przebudowy uktadu komunikacyjnego placu postojowego w
obrebie skrzyzowania ul. Sienkiewicza i ul. Mickiewicza w Bystrzycy Ktodzkiej w
ramach realizacji zadania poprawy bezpieczenstwa ruchu polegajgcej na
budowie sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu drogi wojewodzkiej nr 388 (ul.
Sienkiewicza) z ul. Mickiewicza w ramach ktérej przewiduje sie:

- rozbiorke istniejgcej nawierzchni bitumiczne;j

- korytowanie pod konstrukcje chodnikow, jezdni manewrowych i miejsc
postojowych

- ustawienie kraweznikow i obrzezy betonowych

- wykonanie konstrukcji jezdni manewrowej, miejsc postojowych i chodnikéw o
nawierzchni z kostki betonowe;j

Swoim zakresem opracowanie obejmuje teren w obrebie miejscowosci Bystrzyca
Ktodzka, zlokalizowany na dziatkach ewidencji gruntu nr: 287, 483/1, 483/2, 940,
obreb 0002 Bystrzyca Ktodzka — miasto.

1.2 Klasyfikacja rob6t wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)
45233250-6 Prace dotyczgce nawierzchni chodnikowych
1.3 Opis i wykonanie robo6t — wg zakresu przedmiaru
1.3.1 Roboty rozbiérkowe

W ramach robot rozbidérkowych przewiduje sie:

- rozbidrke istniejgcej nawierzchni bitumicznej

- rozbiorke istniejgcej nawierzchni z kostki betonowej

- rozbiorke istniejgcej nawierzchni z ptytek betonowych
- rozbiorke istniejgcych kraweznikow betonowych

Powierzchni rozbiérki istniejgcej nawierzchni bitumicznej — 660,00m?
Powierzchnia rozbiérki podbudowy z kostki betonowej — 21,00m?
Powierzchnia rozbiérki podbudowy z ptytek betonowych — 104,00m?
Dtugos¢ rozbiorki kraweznikow betonowych — 110,00mb

Materiat z rozbidrki nalezy zatadowac i odwiez¢ na sktadowisko odpadow.
1.3.2 Roboty ziemne

W ramach robét ziemnych przewiduje sie:

- korytowanie mechaniczne podtoza na gtebokos¢ do 30cm pod konstrukcje
chodnikéw

- korytowanie mechaniczne podtoza na gtebokos¢ do 40cm pod konstrukcje
miejsc postojowych i jezdni manewrowych



Materiat z korytowania nalezy zatadowac i odwiez¢ na sktadowisko odpadow

Powierzchnia korytowania na gteboko$é do 30cm — 275,00 m?
Powierzchnia korytowania na gtebokos¢ do 40cm — 530,00 m?

1.3.3 Odwodnienie

Odwodnienie parkingu przewidziano wykonac za pomocg spadkow poprzecznych
i podtuznych do projektowanej kanalizacji deszczowej wpietej do istniejgcej
kanalizacji deszczowej KD500 zlokalizowanej w ciggu ul. Mickiewicza.

Odprowadzenie wéd opadowych z jezdni manewrowej i miejsc postojowych
bedzie odbywato sie za pomocg projektowanych wpustéw deszczowych
zelbetowych @500 za pomocg przykanalikéw z rur PCV-U @200 wpietych do
projektowanych zelbetowych studni rewizyjnych kanalizacji deszczowej @1250 -
H=1,00m podtgczonych kolektorem z rur PCV-U @300 wpietym do istniejace;j
kanalizacji deszczowej KD500 zlokalizowanej w ciggu ul. Mickiewicza.

llos¢ wpustow deszczowych do wykonania — szt. 3

Dtugos¢ przykanalikow do wykonania — 3,00mb

llos¢ studni kanalizacji deszczowej do wykonania — szt. 3
Dtugos¢ kanatu kanalizacji deszczowej do wykonania — 35,00mb

1.3.4 Obramowanie parkingu i chodnikéw

Projektowany chodnik i parking projektuje sie obramowaé od strony jezdni
kraweznikiem betonowym o wymiarach 30x15x100cm posadowionym na tawie
betonowej grub. 15cm z oporem z betonu C12/15 wyniesionym na wysokosc
12cm powyzej krawedzi jezdni. Na dtugos$ci przejScia dla pieszych kraweznik
nalezy obnizy¢ do wysokosci 2cm powyzej krawedzi jezdni.

Projektowany chodnik nalezy od strony zewnetrznej obramowacé obrzezem
betonowym 8x30x100cm na tawie betonowej C12/15 grub. 5cm.

Dtugos$¢ kraweznikéw betonowych do ustawienia — 211,00mb
Dtugos$¢ obrzeza betonowego do ustawienia — 28,00mb

1.3.5 Konstrukcja chodnikéw

W ramach realizacji zadania przewiduje sie wykonac¢ nawierzchnie chodnikow o
nastepujacej konstrukciji:

- warstwa z gruntu stabilizowanego cementem o Rn=2,5MPa grubosci 10cm

- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5
grubosci 10cm

- kostka betonowa szara grubosci 8cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:4
grubosci 3cm



Powierzchnia stabilizacji gruntu cementem — 275,00m?
Powierzchnia podbudowy z kruszywa tamanego - 275,00m?
Powierzchnia nawierzchni z kostki betonowej szarej— 275,00 m?

1.3.6 Konstrukcja parkingu

W ramach realizacji zadania przewiduje sie wykonac¢ nawierzchnie parkingu o
nastepujacej konstrukciji:

- warstwa z gruntu stabilizowanego cementem o Rn=2,5MPa grubosci 15cm

- podbudowa =z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie 0/31,5
grubosci 20cm

- kostka betonowa szara grubosci 8cm na podsypce cementowo — piaskowej 1:4
grubosci 3cm

Powierzchnia stabilizacji gruntu cementem — 530,00m?
Powierzchnia podbudowy z kruszywa tamanego - 530,00m?
Powierzchnia nawierzchni z kostki betonowej szarej— 530,00 m?

1.3.7 Roboty wykonczeniowe

W ramach robot wykonczeniowych przewiduje sie wykonac:

- regulacje istniejgcych studzienek kanalizacyjnych oraz istniejgcych zaworéw

- uzupetnienie terenéw przylegtych gruntem wraz z humusowaniem i obsianiem
trawg na grubosci do 10cm

- wywoz ziemi i porzgdkowanie terenu

llos¢ studzienek kanalizacyjnych do regulacji — szt. 4
llos¢ zawordw do regulacji — szt. 3
Powierzchnia terenu do uzupetnienia — 27,00 m?

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW |
MATERIALOW ORAZ SPRZETU

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robo6t bedgcych przedmiotem niniejsze;j
specyfikacji sg:

e kostka brukowa szara gr. 8 cm

e mieszanka betonowa C12/15

e krawezniki betonowe 30x15x100mm

e obrzeza betonowe 8x30x100mm

e studnia kanalizacji kablowej

e piasek

e kruszywo tamane stabilizowane mechanicznie 0/31,5



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatdow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe
sktadowanie i wbudowanie .
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji
technicznej lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inwestora.
Do wykonania robét bedgcych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej
stosowac nastepujgcy, sprawny technicznie sprzet:

e pita do ciecia kostki

e walec samojezdny wibracyjny

e wibrator powierzchniowy

Do transportu materiatow i sprzetu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany
do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$é robét i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny
by¢ zgodne z ustaleniami Specyfikacji Technicznej .

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢c wymagania
przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania
przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

3.1 Zalecenia ogodlne
Wykonawca powinien dokonac wizji lokalnej terenu budowy
3.2 Wymagania dotyczace wykonania robét nawierzchniowych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujgcych PN i EN-PN i postanowieniami Umowy.

Podsypki

1. Zageszczanie nalezy wykonacC jednoczesnie z rozscielaniem materiatu i
zgodnie z wymaganiami dla poszczegolnych materiatéw.

2. Zageszczanie materiatbw sypkich nalezy wykonywa¢ metodami
umozliwiajgcymi uzyskanie wtasciwych parametréw poszczegoinych warstw
zgodnie z Polskg Norma.



3. Powierzchnia kazdej warstwy materialtu powinna by¢é po ukonczeniu
zageszczania i bezposrednio przed przykryciem dobrze zamknigta, nie
porusza¢ sie pod maszyng ubijajacg i byé pozbawiona wypuktosci, luznego
materiatu, wybojéw, kolein i innych uszkodzen. Wszystkie luzne, podzielone
lub w inny sposéb uszkodzone obszary powinny zostaé ponownie
zageszczone na catej grubosci warstwy.

4. Na warstwy odcinajgce lub odsgczajgce winien by¢ uzyty piasek lub pospotka.

5. Kruszywo winno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci tak, by po
zageszczeniu warstwa byla réwna warstwie projektowanej. Wskaznik
zageszczenia okresli¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12. Wilgotnos¢ kruszywa
winna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej proby Proctora zgodnie z norma.

Nawierzchnia z kostki betonowej

1. Nalezy zminimalizowa¢ zmiennos¢ koloru i tekstury poprzez pozyskiwanie
kostki tylko z jednego Zrodta dostaw, a podczas uktadania nalezy bra¢ kostke
z minimum trzech palet i uktadaé raczej w pionowych kolumnach niz w
poziomych warstwach dla zapewnienia optymalnej mieszanki odcieni.

2. Wykonawca musi dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wymagane atesty co do
wytrzymatosci, Scieralnosci i mrozoodpornos$ci kostki przed uzyskaniem jego
zgody na uzycie na miejscu budowy. Kostka betonowa winna posiadac
aprobate techniczng pozwalajgcg na jej stosowanie w budownictwie
drogowym.

3. Kostka powinna posiadac¢ cechy podane w ponizszej tabeli:



Lp. Cechy Wartos¢

1 | Wytrzymalo$¢ na $ciskanie po 28 dniach MPa, co 60
Najmniej 50
a) $rednia z szesciu kostek

b) najmniejsza pojedynczej kostki

2 | Nasigkliwos¢ woda w PN-B- 06250, % nie wigcej niz 5

3 | Odporno$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg brak
PN-B-06250 5
a) pekniecia probki 20

b) strata masy, % nie wigcej niz
c¢) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do
wytrzymatos$ci probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz

4 | Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 , mm, 4
nie wigcej niz

4. Piasek do wypetniania spoin miedzy kostkami powinien by¢ czysty i

drobny.

5. Po utozeniu kostki betonowej nalezy jg ubi¢ wibratorem ptytowym z
zabezpieczong ptytg warstwg gumy lub plastyku. Ptyta wibratora musi
by¢ zabezpieczona, by przy zageszczaniu nie uszkodzi¢ kostki.

6. Bezposrednio po ubiciu nalezy spoiny wypetnic drobnym suchym
piaskiem za pomocg szczotek. Po kilku dniach uzupetni¢ piasek w
spoinach.

Krawezniki ; obrzeza betonowe;

1. Prefabrykowane obrzeza powinny by¢ wibrowane i prasowane hydraulicznie
zgodnie z wymaganiami BN-80/6775-03 arkusz 01 i 04 ,Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic i parkingdbw”. Nalezy
je uktadaé na podsypce cementowo piaskowej grubosci 5cm.

2. Elementy obrzezy nie powinny mie¢ odchylenia wiekszego niz 3 mm na 3 m
od poziomu linii..

3. Obrzeza nalezy uktada¢ w odstepie nie wiekszym niz 5mm. Wszystkie
spoiny w obrzezach wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg 1:3.

4. Swiatto kraweznika (odlegto$é gory kraweznika od nawierzchni) — 12cm.

5. tawa pod kraweznik z betonu C12/15 o wymiarach 0,4x0,15 m plus opér
0,25x0,15m

4. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR ROBOT

4.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatéw i
urzgdzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli
jakosci robot na terenie i poza placem budowy.
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W razie watpliwosci co do prawidtowosci wykonywanych prac Inwestor moze
zazgdac przeprowadzenia badan lub pomiarow.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami
Norm lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie
uprawnienia budowlane na koszt wykonawcy.

4.2 Badania jakosci rob6t w czasie budowy

Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z
instrukcjami  zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla
materiatow i
systemow technologicznych
Kontroli jakosci podlega wykonanie:

a) korytowania

b) podsypki i jej zageszczenia

c) chodnikow i parkingu

d) liniowosSci i prawidtowosci ustawienia obrzezy i kraweznikow

5. ODBIOR ROBOT

Odbior jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami
Umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie koncowej oceny rzeczywistego
wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartos$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca robét inwestorowi, przedktadajgc
Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczag
robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z przedmiarem , ST i wymaganiami
Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

6. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacjg odniesienia jest:

. SIwWz

. projekt budowlano-wykonawczy

. przedmiary robot

. normy

. aprobaty techniczne

. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania
robot

OO WN -

7. NORMY

1. PN-S-06102 — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
2. PN-74/B/04452 — Grunty budowlane — Badania polowe
3. PN-88/B-04481 — Grunty budowlane — Badania probek gruntu

4.

PN-91/B-06714/15- Kruszywa mineralne —-Badania -Oznaczanie sktadu

Ziarnowego
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5. PN-78/B-06714/16- Kruszywa mineralne — Badania — Oznaczanie ksztattu ziaren
6. PN-77/B-06714/18- Kruszywa mineralne — Badania- Oznaczanie nasigkliwosci

7. PN-78/B-06714/19 —Kruszywa mineralne — Badania-Oznaczenie mrozoodpornosci
8. PN-79/B-06714/42- Kruszywa mineralne- Badania-Oznaczanie scieralnosci

9. PN-87/B-06721- Kruszywa mineralne — Pobieranie probek

10. PN-B-11113 — Kruszywa mineralne- Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych — piasek

11. PN-S-02205 Drogi samochodowe- Roboty ziemne —Terminologia, wymagania i
badania

12. BN-80/6775-03 arkusz 01 i 04 —Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

13. PN-B-32250 — Materiaty budowlane woda do betonu i zapraw

14. Aprobata techniczna na kostke betonowa.
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