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WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoinej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z montazem urzadzen sportowych przy projekcie:

Budowa hoiska wielofunkcyjnego (boisko do pitki koszykowej i pitki siatkowej) przy Zespole Szkét
Ogodlinoksztatcacych w Bystrzycy Ktodzkiej, ul. Sempotowskiej 13.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
montazem urzadzen sportowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST - 00.00. pkt 1.4.
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00. pkt 1.5.

2. MATERIALY

Zaleca sie ustawienie stojakow do koszy i stupkow do gry w siatkowke prefabrykowanych (gotowe
rozwigzanie systemowe). Urzadzenia powinny posiada¢ atest PZK i PZS lub odpowiednie $wiadectwo.

Konstrukcja do koszykowki:

Przeznaczona do gry na otwartej przestrzeni (place zabaw, boiska szkolne). Cato$¢ konstrukcji cynkowana
ogniowo, co zabezpiecza przed dziataniem czynnikow atmosferycznych. Konstrukcja umozliwia ustawienie
kosza na dowolnej wysokosci. Wysieg ramienia 1,2 m. Do tablicy 105x180 cm. Wersja mocowana w tulei.

Tablica do koszykowki:
Tablica do koszykéwki profesjonalna, epoksydowa o wymiarach 105x180 cm, na ramie metalowej
cynkowanej ogniowo. Tablica przeznaczona jest do montazu na boiskach zewnetrznych.

Obrecz:
Obrecz do koszykdwki, cynkowana ogniowo, 12 uchwytow mocujgcych siatke.

Siatka do obreczy:
Siatka do obreczy tancuchowa 12-zaciskowa - cynkowana galwanicznie, przeznaczona do obreczy
cynkowanych stosowanych na boiskach zewnetrznych.

Stupki do siatkdwki
Stupki aluminiowe wykonane ze specjainego profilu aluminiowego, mocowane w tulejach osadzonych w
podiozu boiska. Nie wymagajg odciggow od podtoza. Sruba naciggu siatki ostonieta profilem aluminiowym.
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W sktad kompletéw stupkdéw wchodzi : * urzadzenie naciggowe, zewnetrzne z zastosowaniem ostonietej
sruby trapezowej i haka zaczepowego, * haki zaczepowe zamocowane na przeciwleglym stupku
(przesuwne). Powyzsze rozwigzanie daje mozliwos¢ zawieszania siatki na dowolnej wysoko$ci i pod
dowolnym katem (uniwersalne wykorzystanie zestawu siatkowka, tenis, badminton).

Tuleja montazowa
Tuleja montazowa stupka aluminiowego profesjonalnego, przeznaczona do mocowania aluminiowych
stupkdw do siatkdwki, z naciggiem wewnetrznym, , L=400 mm.

Dekiel maskujacy
Stalowy dekiel maskujacy tuleje stupka aluminiowego. Przeznaczenie - na boiska zewnetrzne. Pokryty
warstwa natryskowa nawierzchni boiska.

Siatka do siatkowki:

Siatka turniejowa do siatkéwki, odpowiada najnowszym przepisom

Miedzynarodowej Federaciji Pitki Siatkowej FIVB, bezweztowa z polipropylenu o wysokiej wytrzymatosci, Sr.
3 mm, z linkg kewlarowg (dt. 11,70 m), krawedzie wzmocnione wtoknem szklanym, linki naprezajace
w 6 punktach. TaSma wzmacniajgca biata: gorna z poliestru o szer. 70 mm, dolna z polipropylenu o szer.
50 mm. Kolor: czarny.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do ustawiania urzadzen sportowych powinien wykazaC sie mozliwo$cig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- szpadli,

- drobnego sprzetu pomocniczego do montazu,

- sprzetu do zatadunku i wytadunku urzadzen,

- matych betoniarek przewoznych,

- samochodu transportowego wraz z urzagdzeniem dzwigowym.

4. TRANSPORT

Transport urzadzen sportowych moze by¢ dokonany dowolnym $rodkiem transportu, w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem oraz nie zagrazajgcy innym uczestnikom ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia rob6t

5.1. Ustawienie koszy i stupkow do siatkowki

Przed przystapieniem do robdt nalezy wyznaczy¢ lokalizacje koszy i stupkéw do siatkowki na podstawie
dokumentaciji projektowej, przy uwzglednieniu postanowien i zalecen Inwestora.

Uwaga! Miejsce, liczba i wymiary dotow pod fundamenty urzadzen zalezg od producenta bramek i powinny
wynikac z SST producenta.

Doty mozna wykonywac recznie, wiertnicg lub innym sposobem zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.2. Osadzenie stupkow

Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to osadzenie dostarczonych gotowych urzadzehn w
wykonanych uprzednio otworach (dotach) powinno uwzgledniac:
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- wiasciwe ustawienie urzadzen, zgodne z dokumentacjg projektowa,

- zachowanie $cisle pionowej pozycji stupkow,

- wypetnienie otworu mieszankg betonowa klasy B 15, odpowiadajgcq wymaganiom PN-B-06250.
UWAGA! W przypadku montazu urzadzen po wykonaniu sztucznej nawierzchni nie mozna dopusci¢ do
uszkodzenia wykonanej nawierzchni. W przypadku uszkodzenia nawierzchni, Wykonawca na wtasny koszt
dokonana naprawy w zakresie ustalonym z Projektantem lub Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi:

- aprobaty techniczne na materiaty,

- Swiadectwo jakosci lub deklaracje zgodnosci, wydane przez producenta materiatow.

Wszystkie materialy dostarczone do wykonania robot powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni
wyrobu i jego wymiarow.

W czasie wykonywania robét nalezy zbadac:

- zgodnos¢ ustawienia urzadzen z dokumentacjg projektowg w zakresie lokalizacji wzdtuz bocznych
krawedzi boiska i w jego przekroju poprzecznym,

- prawidtowo$¢ osadzenia stupkow w dotach,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST — 00.00. pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg ustawienia urzadzen sportowych jest szt. (sztuka).
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjqg projektowa, ST i wymaganiami Projektanta, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 01.01. pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 sztuki urzadzen sportowych obejmuje:

- prace pomiarowe przy lokalizacji urzadzenia

- roboty przygotowawcze,

- zakup gotowych kompletnych elementow,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wykonania,

- wykonanie dotow,

- 0sadzenie stupkdw, z wypetnieniem otworu,

- przeprowadzenie badan kontrolnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
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- uporzadkowanie terenu robdt.
10. Przepisy zwigzane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogélnego zastosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno 0golnego zastosowania
PN-H-82200 Cynk

PN-H-84023-07 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury

PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana

PN-M-82006 Podktadki okragte doktadne

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretow
PN-M-82054-09 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne nakretek

PN-EN 45014 Ogolne kryteria dotyczace deklaracji zgodnosci wydawanej przez dostawcow.
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