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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU | JAKOSCI WYKONANIA
ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH, WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH ORAZ OCENY PRAWIDLOWOSCI

WYKONANIA POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1.  Czesé ogodlna

1.1. Nazwa zaméwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej wykonania i odbioru robét (ST) sg wymagania ogdine dotyczace
wykonania i odbioru robét elektrycznych dla inwestycji Gminy Bystrzyca Kiodzka: Utworzenie systemu tras
spacerowych, rowerowych i biegowych oraz zagospodarowanie turystyczne i sportowo — rekreacyjne zatozenia
parkowo - leSnego Gory Parkowej w Bystrzycy Kiodzkiej — ETAP 2, zgodnie z projektem budowlano —
wykonawczym instalacji elektrycznych, opracowanym przez Regionalne Biuro Projektow Kaja Lewandowska z
siedzibg w Dtugopolu Dolnym 54B, 57 — 520 Dtugopole Zdrdj, w czerwcu 2016.

Inwestorem jest Gmina Bystrzyca Ktodzka, ul. Sienkiewicza 6, 57 — 500 Bystrzyca Kfodzka.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe stosowang, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét elektrycznych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspoine dla wszystkich elektrycznych
robét instalacyjno-montazowych.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa i poleceniami Inwestora.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw
gtownych trasy linii kablowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru koricowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije projektowa;

— Zamawiajgcego,
— sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoinione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,0goinych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacijg projektowg lub ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedq uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu toleranciji.



Cechy materiatow i elementdw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaC zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca, jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen wtasciwych
jednostek w sprawie ogdlinych warunkéw uméw o prace projektowe w budownictwie oraz o realizacje inwestyciji
budowlanych.

Jednostkg wykonawczg robédt elektrycznych na prowadzonej budowie jest kierownik robét wystepujacy w
charakterze podwykonawcy bezposrednio wspdtpracujacy z generalnym wykonawca, bedacym organizatorem i
gospodarzem na budowie.

Wykonawca robét ma zapewnic:

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania materiatéw,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilosciach i parametrach,

Place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatéw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego)
stosowanych do robot elektrycznych powinny by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o
nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek, zatadunek i
ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do Srodkow transportowych, przewidywanej masy
przewozonych materiatow lub przedmiotéw oraz urzadzen dostarczanych na plac budowy i do ich objeto$ci.
Szeroko$¢ i potozenie drédg powinny odpowiada¢ wymaganiom zapewniajgcym mozliwos¢ dostarczenia, bez
wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatow i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich
stanowisk pracy na budowie.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wigczony w cene
umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca ma obowigzek:
utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraz unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan ma mie¢ szczegdlny wzglad na:
lokalizacje baz, sktadowisk, wykopdw i drog dojazdowych,

$rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca ma utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy, w maszynach i pojazdach.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym wskutek realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, (np.
rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych sieci i urzadzen. Wykonawca
zapewni wiaciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajacego uzgodnieniami, zatagczonymi do dokumentacji projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robdt,
ktore maja byC wykonane w zakresie przetozenia istniejacych instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inwestora wiascicieli istniejacych sieci i urzadzen, oraz wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi Inwestora i
administratorow tych instalacji, oraz bedzie z nimi wspdipracowac, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robét.

Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami Inwestora.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaC wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenistwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposdb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas trwania
robot, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpoczac
roboty utrzymaniowe, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest znaé¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.



1.5. Nazwa i kod grupy, klasy lub kategorii robé6t
CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen o$wietlenia drogowego

1.6. Katalog okreslen podstawowych
Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Rejestr obmiaréw

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgacznikéw. Wpisy w rejestrze
obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

Materiaty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar robot
Wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

2.  Wyroby budowlane - przechowywanie i transport

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania lub
zamawiania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych lub probki do zatwierdzenia przez
Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrédia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw
do innych robét, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez
Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujq sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedq one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakos¢ i wrasciwo$¢ do robot i bylty dostepne do
kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.



2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujgq mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3. Sprzetimaszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci w zawartym w projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma byé utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inwestora, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang
przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4.  Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych rob6t i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  Wykonanie rohét

5.1. Uwagi ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, lub wymaganiami ST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokoSci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej lub w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania instalacji elektrycznych w obiektach
5.21.  Ukltadanie kabli w rowach kablowych

1) Rodzaje (typy) kabli, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do budowy linii powinny by¢
zgodne z podanymi w projekcie linii. Zastosowane do budowy linii innych rodzajéw kabli i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do projektu linii zmian,
uzgodnionych w obowigzujacym trybie z projektantem i inwestorem.

2) Kable nalezy uktadaé w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie z zachowaniem wymagan ogélnych
dotyczacych wykonawstwa robét.

3) Uktadanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych, rurociggdw oraz innych urzadzen technologicznych
nalezy wykonywa¢ po uprzednim uzgodnieniu rob6t z uzytkownikiem tych urzadzen, z zachowaniem
warunkow okreslonych przez uzytkownika.

4) Ukfadany kabel powinien by¢ odwijany z gérnej cze$ci bebna kablowego zawieszonego na sztywnej osi
metalowej (watek, a nie rura), umieszczonej w otworze bebna i zaopatrzonej w nastawne kotnierze
uniemozliwiajace przesuwanie sie bebna wzdtuz osi. O$ metalowa powinna by¢ utozona poziomo i podparta
z obu stron podporami metalowymi o regulowanej wysokosci, ustawionymi na utwardzonym podtozu.

5) Mozna réwniez uktada¢ kabel odwiniety uprzednio z bebna i utozony w poblizu kablowej trasy. W tym
przypadku kabel powinien by¢ utozony w formie ésemki w poblizu trasy, pod warunkiem ze promien zgiecia
kabla nie powinien by¢ mniejszy niz 1 m i nie mniejszy niz 20-krotna $rednica zewnetrzna kabla.

6) Kabli nie nalezy uktadac, jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz:

a. +4 stopnie C - w przypadku kabli o izolacji papierowej i powtoce metalowe;j,

b. 0stopni C -w przypadku kabli o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych,
przy czym jako temperature kabla nalezy przyjmowac $rednig temperature otoczenia w ciggu ostatnich

24 godz.

7)  Ochrone kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy wykona¢ zgodnie z projektem linii.

W szczegdlnosci przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy chronic kable:

utozone w ziemi pod drogami, przejsciami, torami, itp.

b.  utozone na wysokosci nie przekraczajacej 2 m od podiogi w miejscach dostepnych dla osob nie nalezacych

do obstugi urzadzen elektrycznych, np. przy przejsciach przez stropy, w magazynach,

korytarzach transportowych itp..

d.  w miejscach skrzyzowan kabli utozonych w ziemi z innymi kablami i z urzadzeniami podziemnymi.

8) Podstawowym sposobem wykonania ochrony kabli jest stosowanie rur ochronnych stalowych lub z PVC.

9) Trasa kabli utozonych w ziemi powinna by¢ na catej diugosci i szeroko$ci oznakowana za pomocg pasa folii
z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego, utozonego co najmniej 250 mm nad kablem, przy czym barwa
folii powinna by¢ trwata.

10) Trasowanie linii kablowych powinno by¢ dokonane metodami geodezyjnymi przez odpowiednig jednostke
fachowa. Za zgoda Inwestora trasowanie linii moze przeprowadzi¢ przedsigbiorstwo wykonawcze.

11) Szerokos$¢ rowu na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5m. Dopuszcza si¢ szeroko$¢ rowu réwng 0,3m dla
rowdw o gtebokoéci do 0,6m.

12) W gruntach nie piaszczystych kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci 0,1m, umieszczonej na
dnie wykopu i zasypywaé warstwg piasku, tak aby grubo$¢ tej warstwy nad kablem wynosita 0,1m, a
pozostatg cze$¢ wykopu nalezy wypetni¢ gruntem rodzimym. Zaleca sie ubijanie gruntu w wykopie.

13) Kable powinny by¢ utozone w wykopie linig falista z zapasem wystarczajagcym do skompensowania
mozliwych przesunigé gruntu, nie mniejszym niz 1% dtugo$ci wykopu.

14) Zaleca sie uktada¢ kable niezwtocznie po wykonaniu wykopu, doprowadzi¢ do szybkiego odbioru robét
ulegajacych zakryciu i mozliwie szybko zasypywaé¢ wykop.

o
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15) Polgczenia i zakoriczenia kabli nalezy wykonywa¢ w warunkach ograniczajacych mozliwos¢ niekorzystnego
oddziatywania czynnikdw zewnetrznych ( wilgoci, pytw itp.) na izolacje kabli oraz montowanych potaczen
i zakonczen.
16) Préby montazowe nalezy przeprowadzi¢ po ukonczeniu montazu, a przed zgtoszeniem do odbioru.
Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét.
W zakres tych préb wchodzg nastepujace czynnosci:
a.  sprawdzenie trasy linii kablowej,
b.  sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok metalowych oraz zgodnosci faz,
C.  pomiar rezystancii izolaciji, préba napigciowa izolacji,
d.  prdéba napigciowa powtoki.

17) Przy przekazywaniu catej linii do eksploatacji wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢é Zleceniodawcy
dokumentacje powykonawczg a w szczegdlnosci:

a.  dokumentacje techniczng z naniesionymi w niej ewentualnymi zmianami,

b.  protokoty badan.

5.3. Wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie

5.3.1 Zasilanie obiektu

Projektowana linia oswietlenia drogi dojazdowej do Zatozenia Parkowo — le$nego Parkowa Géra zasilana bedzie
pradem przemiennym 3 - fazowym, w uktadzie 4 — przewodowym, na napiecie 230V/400V, 50Hz, z sieci
elektroenergetycznej Inwestora, wybudowanej na potrzeby inwestycji

5.3.2 Szafa SZ2 Fontanna

W obszarze Tarasu Widokowego, w sgsiedztwie projektowanej Fontanny, przy Scianie istniejacego muru

z piaskowca wybudowano i wyposazono w Etapie 1 inwestycji szafe SZ2 Fontanna 1kV/230V/400V/63A/6KA.

W szafie przygotowano pole odptywowe dla zasilania projektowanego, w niniejszym opracowaniu, o$wietlenia
drogi dojazdowej do Obiektu.

5.3.3 Kablowa linia o$wietleniowa

Projektowang linie o$wietleniowg K07 YAKXS 5x25 nalezy wykona¢ zgodnie z projektem zagospodarowania
terenu, wyprowadzajac jg z pola odptywowego w szafie SZ2 i po utozeniu w terenie, wprowadzajac jg do
projektowanej latarni LU2, uktadajgc dalej do latarni LU1. Nastepnie z latarni LU2 nalezy utozy¢ ww. linie kablowg
KO7 w terenie, zgodnie z projektem, prowadzac ja przelotowo przez wszystkie latarnie drogowe, do latarni LU18.
Kablowe linie oswietlenia terenu nalezy uktada¢ w wykopach o gtebokosci 0,6m, na podsypce 10cm z piasku, na
gtebokosci 0,5m i przysypaé rowniez warstwa piasku o grubosci 10 ¢cm, nastepnie warstwg rodzimego gruntu o
grubosci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig niebieskg z tworzywa sztucznego i wykopy wypetni¢
ziemig. Kable powinny by¢ utozone linig falista z zapasem 3% dtugosci wykopu wystarczajgcym do
skompensowania mozliwych przesunie¢ gruntu.

Przed oddaniem do eksploatacji nalezy wykona¢ proby montazowe (pomiary izolacji, sprawdzenie ciagtosci zyt,
prébe napieciowa).

Oznaczenie 2yt kabli n.n.

Do wykonania linii kablowych nn nalezy stosowac kable majace oznaczenia poszczegdlnych zyt.

Zyly fazowe: czarna, brazowa, lub fioletowa,

Zyty PEN: z6tto-zielona z opaskami jasnoniebieskimi na koricach linii,

Zyly N: niebieska,

Zyly PE: z6tto-zielona,

PrzejScia kablami pod ciggami jezdnymi nalezy wykonac¢ przy pomocy oston rurowych HDPE 50, przejscia pod
ciggami pieszymi i skrzyzowaniami z innymi sieciami podziemnymi nalezy wykona¢ przy pomocy oston rurowych
PVC 50.

5.3.4 Drogowe stanowiska o$wietleniowe LU

Projektowane stanowiska oswietleniowe nalezy wykonac zgodnie z projektem.

Oswietlenie drogi dojazdowej do zatozenia parkowo - leSnego Gory Parkowej zrealizowane ma by¢ latarniami
drogowymi, oznaczonymi symbolami LU.1 - LU.18.
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Charakterystyka latarni:

a. Stup o$wietleniowy, prosty, aluminiowy, anodowany, dekoracyjny, o wysokosci H=8,16m, z wspawanym
profilowanym wysiegnikiem, (wysoko$¢ montazy oprawy H2=8,4m), o $rednicy 60mm dla montazu oprawy,
w kolorze Inox,

b. fundament betonowy typu B70,

Tabliczka stupowa typu NTB1,

d. Oprawa oswietleniowa drogowa, montowana na wysiegniku stupa, z zakoriczeniem montazowym fi60x95,
korpus ze stopu Al., anodowanego, kolor Inox, z modutem o$wietleniowym LED na diodach Cree XP-L, z
uktadem optycznym: soczewka PMMA, z regulacjg potozenia oprawy +15°,

o parametrach 230V/68W/3500K/7500Im/IP66/t>50000h, wspétczynnik oddawania barw CRI >80.

o

5.3.5 Uwagi dodatkowe

W stupach o$wietleniowych nalezy utozyé przewdd YDYZo 3x2,5mm? z tabliczek bezpiecznikowych do lamp.
Stupy skrajne nalezy uziemi¢. Rezystancja uziemienia nie moze przekroczy¢ wartosci 10 oméw. Na stupach
nalezy wykona¢ tablice: ostrzegawcze, identyfikacyjne i informacyjne zgodne z normg N SEP-E-003 PN-E-
05100-1 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu przemiennego z
przewodami roboczymi gotymi.”Transport i sktadowanie stupdéw i latarni nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
zaleceniami producenta.

5.3.6 Ochrona przetezeniowa i przeciwporazeniowa

Ochrone dodatkowa od porazen elektrycznych nalezy wykona¢ z zastosowaniem samoczynnego wytaczania
zasilania. System samoczynnego wytaczania zasilania zrealizowany bedzie poprzez zastosowanie zabezpieczen
obwodu elektrycznego wytacznikiem instalacyjnym, w szafie zasilajacej SZ2.

Wszystkie instalacje elekiryczne wykonane majg by¢ w uktadzie sieci TN-S, z wydzielonymi zytami neutralnymi N
i ochronnymi PE.

5.3.7 Ochrona przeciwprzepieciowa

W szafie SZ2 zaprojektowano ochrone przeciwprzepieciowg poprzez zastosowanie ogranicznikdw przepieé klasy
B+C: poziom ochrony 1,2kV/5kA, 60kA, 8/20us. Celem zastosowanej dodatkowej dwustopniowej ochrony
przeciwprzepieciowej jest ochrona instalacji i urzadzen przed skutkami przepie¢ fgczeniowych i przepie¢
spowodowanych wytadowaniami atmosferycznymi.

6.  Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakos$ci

Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa lub ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

Program zapewnienia jakoSci bedzie zawiera¢:

1) cze$¢ ogding opisujaca;

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementdw robot,

— system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposdb oraz forme gromadzenia wynikow pomiardéw, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskéw,
proponowany sposab i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

cze$¢ szczegdtowg opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
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— rodzaje i ilo$¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku materiatow ,
konstrukcii itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiadciwo$ci w czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatow | wykonywania poszczegélnych elementow robdt,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robodt i jakosci materiatow.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptaciji Inwestora.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadaja;

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez projekt lub ST, kazda partia

dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na \Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedq dotyczyC przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
Z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoInosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegolnych elementdw robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inwestora,

— daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi

Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robét.

6.6.2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie réwniez nastepujace dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robét,

— protokoty z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.
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6.6.4. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7.  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

7.1.  Ogélne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowa lub ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow
Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robot wiasciwe dla danych robét nie wymagajq tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

llosci, ktére majg byC obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
projektu, przedmiaru robét lub ST.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane przez
Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedq przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw rob6t, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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8.  Odbiér robét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich SST, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

— odbiorowi czeSciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior czesciowy

dokonuije sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakoriczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania rob6t z dokumentacjg
projektowa lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie
swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$C wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartoS¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z projektem lub ST,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt kablowych i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robét”.

9.  Sposob rozliczen robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

9.1. Ustalenia ogdlne

Prace elekiryczne objete niniejsza 0g6lng specyfikacjq techniczng objete sg rozliczeniem ryczattowym badz
ryczattowo ilosciowym w zaleznosci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowa¢ sie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie pomiedzy
Inwestorem a Wykonawca.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2016r, poz.290 z pozn.
zmianami/,

2. Ustawa z dnia 27.03.2003. O planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. nr 80, poz. 717 z
pozn. zmianami) i aktami wykonawczymi do tych ustaw.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania

rob6t budowlanych (Dz.U. Nr47 poz. 401 z dnia 06.02.2003),

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”,

Arkusze Normy PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia.”

PSEP-E-0001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa”,

Arkusze Normy PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia.”

PN-E-05100-1 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu

przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.”

9. PN-EN 60909: 2002 (U) Prady zwarciowe w sieciach tréjfazowych pradu przemiennego. Cze$¢ O:
Obliczanie pradéw.

10. PN-IEC 60364-482 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwpozarowa.”

11. PN-EN 40-5: 2004 Stupy o$wietleniowe. Cze$¢ 6: Stupy o$wietleniowe aluminiowe. Wymagania

12. PN-EN 60598-2-3: 2006 Oprawy oS$wietleniowe. Czes¢ 2-3: Wymagania szczegotowe. Oprawy
oSwietleniowe drogowe i uliczne.

13. PKN-CEN/TR 13201-1: 2007 Oswietlenie drdg. Czes¢ 1: Wybor klas oswietlenia.

14.  PN-EN 13201-2: 2007 Os$wietlenie drdg. Cze$¢ 2: Wymagania o$wietleniowe.

15. PN-EN 13201-3: 2007 Oswietlenie drég. Cze$¢ 3: Obliczenia parametréw o$wietleniowych
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