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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU | JAKOSCI WYKONANIA
ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH, WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANY CH ORAZ OCENY PRAWIDLOWOSCI

WYKONANIA POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1.  Czes¢ ogolna

1.1. Nazwa zamoéwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej wykonania i odbioru robét (ST) sg wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robdt elekirycznych dla inwestycji Gminy Bystrzyca Klodzka: Utworzenie systemu tras
spacerowych, rowerowych i biegowych oraz zagospodarowanie turystyczne i sportowo — rekreacyjne zalozenia
parkowo - leénego Gory Parkowej w Bystrzycy Klodzkiej — ETAP 1, zgodnie z projektem budowlano -
wykonawczym instalacji elektrycznych, opracowanym przez Regionalne Biuro Projektéw Kaja Lewandowska z
siedzibg w Diugopolu Dolnym 54B, 57 - 520 Dlugopole Zdréj, w czerwcu 2016.

Inwestorem jest Gmina Bystrzyca Klodzka, ul. Sienkiewicza 6, 57 — 500 Bystrzyca Klodzka.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgca podstawe stosowang, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob 6t elektrycznych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspéine dla wszystkich elektrycznych
rob 6t instalacyjno-montazowych.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania, oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa i poleceniami Inwestora.

1.3. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspoélrzgdne punktéw
gléwnych trasy linii kablowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kohcowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajgcego,
— sporzadzong przez \Wykonawce.

Zgodnos ¢ robot z dokumentacija projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy stanowig
cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,0gdInych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktdrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancii.



Cechy materialow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$é z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w peinizgodne z dokumentacja projektowg lub ST i wplynie to na
niezadowalajgca, jako5¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna byé¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen wiasciwych
jednostek w sprawie ogdinych warunkéw uméw o prace projektowe w budownictwie oraz o realizacje inwestycji
budowlanych.

Jednostkg wykonawczg robé6t elektrycznych na prowadzonej budowie jest kierownik robot wystepujacy w
charakterze podwykonawcy bezposrednio wspéipracujgcy z generalnym wykonawca, bedgacym organizatorem i
gospodarzem na budowie.

Wykonawca rob6t ma zapewnic:

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania materialow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych iloéciach i parametrach,

Place i magazyny zamknigte do skladowania materialdw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego)
stosowanych do robét elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o
nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposéb ulatwiajacy rozladunek, zatadunek i
ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do srodkéw transportowych, przewidywanej masy
przewozonych materialéw lub przedmiotéw oraz urzadzeni dostarczanych na plac budowy i do ich objetosci.
Szeroko$¢ i potozenie drég powinny odpowiada¢ wymaganiom zapewniajacym mozliwo$é¢ dostarczenia, bez
wzgledu na warunki atmosferyczne, materialdéw i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich
stanowisk pracy na budowie.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene
umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca ma obowigzek:
utrzymywa¢ teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy, oraz unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub
wilasnosci spolecznejiinnych, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie
jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan ma mie¢ szczegoélny wzglad na:
lokalizacje baz, sktadowisk, wykopow i drég dojazdowych,

srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca ma utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy, w maszynach i pojazdach.



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZzarem wywolanym wskutek realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly s szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyl materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekoliek zagroZenie srodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamawiajgcy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, (np.
rurociggi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych sieci i urzadzen. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego uzgodnieniami, zalgczonymi do dokumentacji projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia istniejacych instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inwestora wiascicieli istniejgcych sieci i urzadzen, oraz wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora i
administratoréw tych instalacji, oraz bedzie z nimi wspélpracowa¢, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczeri obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na iz terenu robét.

Pojazdy i tadunki powodujgce nadmieme obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadac za powstale straty na budowie, zgodnie z poleceniami Inwestora.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spekiajgcych odpowiednich wymagan sanitamych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczgcia do daty zakonczenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).
Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposdb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas trwania
robét, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe, nie pdzniejniz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowijzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa3 w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepis 6w i wytycznych podczas prowadzenia robot.



1.5. Nazwa i kod grupy, klasy lub kategorii robot

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
CPV 45232320-1 Kablowe linie nadawcze

1.6. Katalog okreslen podstawowych
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

Materialy

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé

Zgodno$¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreélony - z
przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
rob ot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar robot

Wykaz robét z podaniem ich iloSci (przedmiarem) w kolejnoci technologicznej ich wykonania.
2. Wyroby budowlane - przechowywanie i transport

2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw przeznaczonych do
roboét Wykonawca przedstawi szczegoélowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania lub
zamawiania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych lub probki do zatwierdzenia przez
Inwestora.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego
zrédla uzyskajg zatwierdzenie.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz zloZone
w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow
do innych robét, niz te, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez
Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jako$é i wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do
kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.



2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jeéli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli b¢dzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3.  Sprzeti maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako5¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci w zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacii projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnos$cig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inwestora, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4.  Srodkitransportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robdt i wiaéciwo$ci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byé dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdamina drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.  Wykonanie robot

5.1. Uwagi ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako5¢ zastosowanych

materialdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, lub wymaganiami ST, projektu
organizacji robdt oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana,
jesliwymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt.



Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw rob6ét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej lub w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Zasady wykonywania instalacji elektrycznych w obiektach
5.2.1.  Ukladanie kabli w rowach kablowych

1) Rodzaje (typy) kabli, osprzetu i materialow pomocniczych zastosowanych do budowy linii powinny byé¢
zgodne z podanymi w projekcie linii. Zastosowane do budowy linii innych rodzajéow kabli i osprzetu niz
wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do projektu linii zmian,
uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z projektantem i inwestorem.
2) Kable nalezy uktada¢ w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie z zachowaniem wymagan ogélnych
dotyczacych wykonawstwa robét.
3) Ukladanie kabli w poblizu czynnych linii kablowych, rurociggéw oraz innych urzadzen technologicznych
nalezy wykonywac po uprzednim uzgodnieniu robdot z uzytkownikiem tych urzadzen, z zachowaniem
warunkéw okreslonych przez uzytkownika.
4) Uktadany kabel powinien by¢ odwijany z gémej czeséci bebna kablowego zawieszonego na sztywnej osi
metalowej (walek, a nie rura), umieszczonej w otworze bebna i zaopatrzonej w nastawne kotnierze
uniemozliwiajgce przesuwanie si¢ bebna wzdluz osi. O§ metalowa powinna by¢ uloZzona poziomo i podparta
z obu stron podporami metalowymi o regulowanej wysoko$ci, ustawionymi na utwardzonym podtozu.
5) Mozna rowniez uklada¢ kabel odwinigty uprzednio z bebna i ulozony w poblizu kablowej trasy. W tym
przypadku kabel powinien by¢ utoZzony w formie 6semki w poblizu trasy, pod warunkiem Ze promien zgigcia
kabla nie powinien by¢ mniejszy niz 1 m i nie mniejszy niz 20-krotna érednica zewnetrzna kabla.
6) Kablinie nalezy ukladac, jezeli temperatura otoczenia i temperatura kabla jest nizsza niz:
a. +4stopnie C-w przypadku kabli o izolacji papierowe] i powloce metalowe;j,
b. 0stopniC -w przypadku kabli o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych,
przy czym jako temperature kabla nalezy przyjmowac $rednig temperature otoczenia w ciggu ostatnich
24 godz

7) Ochrong kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy wykonac zgodnie z projektem linii.
W szczegdlnosci przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy chroni¢ kable:

a. ulozone w ziemipod drogami, przej$ciami, torami, itp.

b. uloZone na wysokosci nie przekraczajgcej 2 m od podlogi w miejscach dostepnych dla oséb nie nalezacych
do obslugiurzadzen elektrycznych, np. przy przejsciach przez stropy, w magazynach,

¢.  korytarzach transportowych itp..

d. w miejscach skrzyzowan kabli utozonych w ziemi z innymi kablami i z urzgdzeniami podziemnymi.

8) Podstawowym sposobem wykonania ochrony kabli jest stosowanie rur ochronnych stalowych lub z PVC.

9) Trasa kabli utoZzonych w ziemi powinna by¢ na calej dlugosci i szeroko$ci oznakowana za pomocg pasa folii
z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego, uloZonego co najmniej 250 mm nad kablem, przy czym barwa
folii powinna by¢ trwala.

10) Trasowanie linii kablowych powinno byé¢ dokonane metodami geodezyjnymi przez odpowiednig jednostke
fachowg. Za zgodg Inwestora trasowanie linii moze przeprowadzi¢ przedsigbiorstwo wykonawcze.

11) Szeroko$¢ rowu na dnie nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5m. Dopuszcza si¢ szeroko$¢ rowu réwng 0,3m dla
rowow o glebokosci do 0,6m.

12) W gruntach nie piaszczystych kable nalezy uklada¢ na warstwie piasku o grubosci 0,1m, umieszczonej na
dnie wykopu i zasypywaé¢ warstwg piasku, tak aby grubo$é¢ tej warstwy nad kablem wynosita 0,1m, a
pozostalg cze5¢ wykopu nalezy wypetni¢ gruntem rodzimym. Zaleca si¢ ubijanie gruntu w wykopie.

13) Kable powinny by¢ ulozone w wykopie linig falistqa z zapasem wystarczajgcym do skompensowania
mozliwych przesunigé¢ gruntu, nie mniejszym niz 1% dlugosci wykopu.

14) Zaleca si¢ uklada¢ kable niezwlocznie po wykonaniu wykopu, doprowadzi¢ do szybkiego odbioru robét
ulegajacych zakryciu i moZliwie szybko zasypywac wykop.



15) Polaczenia i zakorczenia kabli nalezy wykonywaé¢ w warunkach ograniczajgcych mozliwo$¢ niekorzystnego

oddzialywania czynnikéw zewnetrznych (wilgoci, pyldw itp.) na izolacj¢ kabli oraz montowanych potgczen
i zakoniczen.

16) Proby montazowe nalezy przeprowadzi¢ po ukonczeniu montazu, a przed zgtoszeniem do odbioru.

oo oo

Z préb montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét.

W zakres tych préb wchodzg nastepujgce czynnosci:

sprawdzenie trasy linii kablowej,

sprawdzenie cigglosci zyt i powlok metalowych oraz zgodnosci faz,
pomiar rezystanciji izolacji, proba napigciowa izolacji,

préba napigciowa powloki.

17) Przy przekazywaniu catej linii do eksploatacji wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zleceniodawcy

a.
b.

dokumentacje powykonawczg a w szczegdlnosci:
dokumentacje techniczng z naniesionymi w niej ewentualnymi zmianami,
protokoly badan.

5.2.2. Rozdzielnice i urzadzenia elektryczne

—_

)

Rozdzielnice oraz tablice z aparatami zabezpieczajgcymi nalezy usytuowac w taki sposob, aby zapewni¢:
tatwy dostep,

zabezpieczenie przed dostepem niepowotanych osob.

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych
oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podioza w sposéb podany w dokumentacji i w DTR
konstrukcii.

W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzanych w betonie montaz urzadzen na takich
konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i kotwy (Sruby) do mocowania oston przewodéw, dochodzacych do urzgdzen, zaleca
sie mocowa¢ przed montazem tych urzadzen.

Rozdzielnice i sterownice nalezy ustawia¢ nastepujgco:

urzadzenia stojgce nalezy polgczy¢ z podiozem nastepujaco:

w przypadku ustawienia urzadzenia na ksztaltownikach, zwigzanych z podlozem w toku prac budowlanych,
przykreci¢ do nich rame dolng urzadzenia,

w przypadku ustawienia urzadzenia bezposrednio na podlozu, w ktérym zostaly wykonane zaglebienia pod
kotwy, umieéci¢ $ruby kotwigce w przewidzianych do tego celu otworach w konstrukcji urzagdzenia, zatozyé
podkladki i nakretki, a nastepnie zala¢ Sruby betonem; po stwardnieniu betonu nakretki na Srubach
kotwigcych nalezy dokreci¢ do oporu,

w przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podiozu, przewidywanych do mocowania przy
pomocy kolkow rozporowych, nalezy po ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty
osadzenia kolkow; po usunigci urzadzenia wywiercic otwory, zalozy¢ kolki i umocowaé urzadzenie po
ponownym ustawieniu na wiasciwym miejscu,

w przypadku, gdy urzadzenie jest dostarczane w zestawach transportowych, nalezy wszystkie zestawy
ustawic¢ na miejscu i potgczy¢ Srubamiich konstrukcje; nalezy stosowa¢ po dwie podkiadki okragte ( pod teb
sruby i nakretke),

urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrgcong do nich konstrukcjg nosna,
nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podlozu i zala¢ betonem: przed zalaniem otworéw betonem
urzadzenie nalezy unieruchomi¢ w sposéb pewny i bezpieczny,

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

w urzadzeniach zlozonych z zestawéw transportowych, potaczyé szyny zbiorcze,

zainstalowa¢ aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,
podigczy¢ przewody (obwody),

zalozy¢ wkladki topikowe zgodnie z projektem,

dokrecic w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu; w przypadku rozdzielnic skrzynkowych nalezy zwréci¢ uwage na
oznakowanie poszczegdlnych oston; kazda skrzynka i przynalezna do niej pokrywa powinna mie¢ ten sam
symbol identyfikacyjny; dotyczy to przypadku umieszczenia schematu na pokrywie kazdej skrzynki,
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— opisac tablice.

7) Montaz mostkéw szynowych, taczacych rzedy urzadzen nalezy wykona¢ nastepujgco:

—  zdja¢ oslony mostéw i urzagdzen w celu umozliwienia wykonania polgczen elektrycznych i mechanicznych
poszczegolnych segmentéw mostu lub mostu z innym urzadzeniem,

—  w przypadku instalowania mostu szynowego taczacego rzedy rozdzielnicy montaz rozpoczaé¢ od dowolnego
rzedu,

— uzupetni¢ ubytki powlok malarskich powstale w czasie transportu i montazu,

—  zalozy¢ zdjete oslony mostu,

— mosty szynowe nie oslonigte instalowane na konstrukcjach dostarczanych oddzielnie nalezy montowac,
przykrecajac lekko izolatory do konstrukcji, a nastepnie utozy¢ szyny, faczac je i mocno przykrecic izolatory.

8) Szyny sztywne nalezy laczy¢ ze sobg za pomoca $rub, specjalnych zaciskéw lub spawania; stykajace sie
powierzchnie szyn w przypadku polaczen skrecanych nalezy dokladnie oczysci¢ i pokry¢ warstwg wazeliny
bezkwasowej; jezeli szyny nie zostaly pomalowane podczas produkcji urzadzen - nalezy je pomalowaé
zgodnie z branzowa norma.

9) Wiasciwe badania odbiorcze powinny by¢ poprzedzone:

—  szczegblowymi ogledzinami zamontowanych urzadzen i ukltadow, sprawdzeniu zgodnosci montazu,
wyposazenia i danych technicznych z dokumentacjq i instrukcjami fabrycznymi,

—  sprawdzeniem poprawnosci polgczen obwoddéw gléwnych i pomocniczych oraz dziatania aparatow i
ukladow,

— usunigciem zauwazonych usterek i brakéw,

—  przeprowadzeniem regulacji napedow, stykow tacznikow, blokad itp.

10) Proby (badania) odbiorcze urzadzen elektrycznych powinna przeprowadzaé z reguly specjalistyczna grupa
regulacyjno-pomiarowa wykonawcy, ktérej pracownicy powinni mie¢ specjalne uprawnienia do wykonywania

tego typu prac.

5.3. Wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie

5.3.1 Zasilanie obiektu

Projektowany obiekt zasilany bedzie pragdem przemiennym 3 — fazowym, w ukladzie 4 — przewodowym, na
napigcie 230V/400V, 50Hz, z sieci elektroenergetycznej Dostawcy energii, poprzez projektowany zestaw
ztaczowo — pomiarowy ZZP (ZK3a-1Pw) Dostawcy energii, zlokalizowany na dziatce Nr 180, w granicyz dziatkg
Nr 27, w sasiedztwie projektowane] stupowej stacji transformatorowej ST1 Tauron.

Miejscem przylgczenia do sieci energetycznej Tauron Dystrybucja S.A., Oddziat w Walbrzychu bedzie istniejgca
linia napowietrzna 20kV L-860.

Miejscem dostarczenia energii elektrycznej i granicg eksploatacji migdzy Dostawca energii, a Odbiorca, bedg
zaciski pradowe na wyjsciu przewodéw od rozlacznika z bezpiecznikami w kierunku instalacji Odbiorcy w
projektowanym zestawie zigczowo — pomiarowym ZZP.

Przytacze napowietrzno — kablowe od linii 20kV L-860 wraz ze slupowg stacjg transformatorowg ST1, przylaczem
kablowym niskiego napigcia od stacji transformatorowej ST1 do zestawu zlgczowo -  pomiarowego ZZP, wraz
z zestawem ZZP jest przedmiotem inwestycji Dostawcy energii.

Moc przylaczeniowa obiektu: Pp = 50,0kW, napigcie zasilania Un: 230V/400V/50Hz, zabezpieczenie
przedlicznikowe w zigczu kablowym 3x80A.

5.3.2 Rozliczeniowy uklad pomiarowy
Rozliczeniowy uklad pomiarowy do rozliczer poboru energii elektrycznej miedzy Dostawcy energii, a Inwestorem
zamontowany bedzie w zestawie ZZP Dostawcy energii i jest przedmiotem inwestycji Dostawcy energii.

5.3.3  Linie kablowe nn

5.3.3.1 Wewnetrzna kablowa linia zasilajaca

W celu wykonania zasilania projektowanego Obiektu w energi¢ elektryczng nalezy wybudowaé z zestawu ZZP
Tauron kablowa wewnetrzng linie zasilajgcg K1: YKXS 4x120mm? i wprowadzi¢ ja na zaciski wejsciowe
roztgcznika izolacyjnego 160A w projektowanej przez Inwestora, w sasiedztwie zestawu ZZP Tauron, szafie
zasilajgco - sterujgcej SZ1.

Kabel nalezy uktada¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.
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5.3.32 Linie kablowe niskiego napiecia

Projektowang szafe SZ2 — Fontanna nalezy zasili¢ projektowang linig kablowg K2: YAKXS 5x25, wyprowadzong
z pola odplywowego w szafie SZ1.

Projektowang szafe SZ3 - Kapliczka nalezy zasili¢ projektowang linig kablowg K3: YKXS 4x120+YKYZo 1x70,
wyprowadzong z pola odplywowego w szafie SZ1.

Dostarczong wraz z Fontanng szafke zasilajgco — sterownicza SF Fontanny nalezy zasili¢ projektowang linig
kablowg K4: YKXS 5x4, wyprowadzong z pola odplywowego w szafie SZ2.

Projektowang szafe SMO dla monitorowania Obiektu nalezy zasilic projektowang linig kablowg K5: YKXS 3x6,
wyprowadzong z pola odplywowego w szafie SZ2.

Projektowane linie kablowe nalezy uklada¢ w ziemi zgodnie z projektem zagospodarowania terenu, w miarg
mozliwo$ci, we wspéinych wykopach kablowych.

Ww. linie kablowe nalezy wyprowadzaé¢ z zaciskow odplywowych aparatdw zabezpieczajacych w szafach
zasilajgcych i wprowadza¢ na zaciski wej$ciowe roztgcznikow izolacyjnych w szafach zasilanych.

Projektowane linie kablowe nn YKYzo 3x10, YKYZo 3x6, YKYZo 3x4, wyprowadzane z szafek SZ2 i SZ3,
oznaczone symbolami KK1 — KKG6, przeznaczone do zasilania szafek SK1 — SK6 (podserweréw systemu
monitorowania obiektu), nalezy uktada¢ we wspélnych wykopach z kablami energetycznymi i kablami
sygnalizacyjnymi systemu monitorowania obiektu.

Kable te nalezy wyprowadzac¢ z pél odplywowych w szafkach SZ2 i SZ3, uktada¢ w terenie, zgodnie z projektem,
wprowadzac¢ je w stupy latami, na ktérych zamontowane beda szafki SK i wprowadzac je do ww. szafek.

W latariach i w szafkach nalezy stosowa¢ dlawiki uszczelniajgce.

Kable te nalezy wyprowadza¢ z pdl odplywowych w odpowiednich szafkach SK1 — SK6, uklada¢ w terenie,
zgodnie z projektem, wprowadzac je w stupy latarni, na ktérych zamontowane beda kamery i wprowadzac¢ je do
kamer wspélnie z kablami sygnalizacyjnymi. W latariach i w szafkach nalezy stosowa¢ dawiki uszczelniajgce.

5.3.3.3 Budowa linii kablowych nn

Linie kablowe niskiego napigcia nalezy uktada¢ w wykopach o glebokosci 0,8m, na podsypce 10cm z piasku, na
glebokosci 0,7m i przysypac réwniez warstwg piasku o grubosci 10 cm, nastgpnie warstwg rodzimego gruntu o
gruboéci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig niebieskg z tworzywa sztucznego i wykopy wypelni¢
ziemig. Kable powinny byé ulozone linig falista z zapasem 3% dlugosci wykopu wystarczajagcym do
skompensowania mozliwych przesunigé gruntu.

Przed oddaniem do eksploatacji nalezy wykonaé proby montazowe (pomiary izolacji, sprawdzenie cigglosci zyt,
prébe napigciowq).

Oznaczenie 2yt kablin.n.

Do wykonania linii kablowych nn nalezy stosowac kable majgce oznaczenia poszczegéinych zyt

Zyiy fazowe: czamna, brazowa, lub fioletowa,

Zyly PEN: z6tto-zielona z opaskami jasnoniebieskimi na koficach linii,

Zyly N: niebieska,

Zyly PE: 26lto-zielona,

Przejscia kablami pod ciggami jezdnymi nalezy wykonac przy pomocy oston rurowych HDPE 110 dla kabli o
przekroju 70mm? i 120mm2, przejécia pod ciggami pieszymi i skrzyzowaniami z innymi sieciami podziemnymi
nalezy wykona¢ przy pomocy oston rurowych PVC 110 dla kabli o przekroju 70mm?2 i 120mm2.

Ww. przejécia kolizyjne kablami o przekrojach mniejszych niz ww. nalezy wykonywac z zastosowaniem oston
rurowych, odpowiednio HDPE 50 i PVC 50.

5.3.4  Szafki zasilajace

5.3.4.1 Informacje ogoine

Wszystkie projektowane szafy SZ1, SZ2, SZ3, SMO, wykonane majg by¢ w obudowach z tworzyw sztucznych
termoutwardzalnych, chemoutwardzalnych, w Il stopniu izolacji, o stopniu ochrony IP44, przystosowane majg by¢
do montazu malogabarytowej aparatury listwowej i modulowej, posadowione majg by¢ na typowych
fundamentach prefabrykowanych. Kazdy fundament i jego podstawa majg by¢ wykonane z tworzyw sztucznych
termoutwardzalnych, chemoutwardzalnych, w Il stopniu izolacji.

Dolne krawedzi przedzialéw aparaturowych w szafach umieéci¢ nalezy na wysokosci min. 0,55 m nad poziomem
gruntu. Szyny PE nalezy uziemi¢ bednarkg Fe(+Zn) 30x4mm?, ukladana, jako uziomy otokowe.

Rezystancja uziemienia nie moze by¢ wyzsza niz 10 Q.
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Szafy majg byé przystosowane do zabudowy modulowej aparatury zabezpieczeniowo — wykonawczej, na szyny
TH35, TH60.

Szafy nalezy wykona¢ i wyposazy¢ zgodnie z zatlgczonymi schematami.

Kazda z szaf SZ1, SZ2 i SZ3 ma by¢ podzielona na nastgpujgce sekcje:

a. pole zasilajgce z rozlgcznikiem izolacyjnym,

b. pola odplywowe dla zasilania szafek i urzadzen infrastruktury towarzyszace;j,

¢. czion oSwietleniowy.

Czlon oSwietleniowy w kazdej z szaf nalezy wyposazy¢ w programator cyfrowy, umozliwiajgcy min. 2 poziomowe
sterowanie o$wietleniem z dowolnymi nastawami czasowymi.

Przyjeto, ze 1/3 wszystkich latarni w kazdym z obwodéw oswietleniowych K01, K02, K03 terenu Parkowej Géry
sterowana bedzie z poziomu 1, a 2/3 o$wietlenia sterowane bedzie z poziomu 2.

Kazdy przewod fazowy systeméw oswietleniowych nalezy zabezpieczy¢ jednofazowo. Na wyjsciu z kazdej fazy
nalezy zastosowac¢ styczniki, sterowane programatorem i recznie przy pomocy tacznika z lampka kontrolna.

Pole zasilajace w kazdej z szaf, w ktérym ma by¢ zabudowany rozigcznik izolacyjny nalezy wydzieli¢

i zabezpieczy¢ ostonami (przegrodami izolacyjnymi) statymi, aby zapewnione bylo peine bezpieczeristwo obstugi.
Zastosowane szafki musza posiada¢ odpowiednie certyfikaty dopuszczajgce do zastosowania na terenie
Rzeczpospolitej.

5.3.42 Szafa SZ1 Parkowa Gora

W sgsiedztwie projektowanego przez Tauron zestawu ZZP, nalezy wybudowac projektowang szafe SZ1 Parkowa
Goéra, 1kV/230V/400V/160A/6kA.

Szafe nalezy zasili¢ linig kablowg K1 z zestawu ZZP Tauron.

Z szafy nalezy zasili¢ liniami kablowymi K2, K3, odpowiednio, szafy SZ2 Fontanna i SZ3 Kapliczka.

Z czlonu ojwietleniowego szafy SZ1 nalezy wyprowadzi¢ dwie gtéwne kablowe linie o$wietleniowe Gory
Parkowej: K01 iKO02.

W szafie nalezy pozostawi¢ zapas miejsca dla przysziej rozbudowy w przyszlosci.

5.3.4.3 Szafa SZ2 Fontanna

W obszarze Tarasu Widokowego, w sgsiedztwie projektowanej Fontanny, przy Scianie istniejacego muru z
piaskowca nalezy posadowi¢ szafe SZ2 Fontanna 1kV/230V/400V/6 3A/6KA.

Szafe nalezy zasili¢ linig kablowg K2 z szafy SZ1.

Z szafy nalezy zasili¢ liniami kablowymi K4, K5, odpowiednio, szafke SF Fontanna (dostarczang z fontanna)

i szafg SMO systemu monitorowania Obiektu.

Z szafy SZ2 nalezy zasilic liniami kablowymi: KK1 YKYZo 3x10, YKYZo 3x6 oznaczonymi, jako KK3, KK5, KK®,
zamontowane na odpowiednich latamiach, szafki SK1, SK3, SK5, SK6 (podserwery systemu monitorowania
obiektu).

Z czlonu o$wietleniowego szafy SZ2 nalezy wyprowadzi¢ kablowa linie oswietleniowg K03 YAKXS 5x10,
zasilajgcq latamie o$wietlajgce okolice Fontanny i Tarasu Widokowego, oraz kablowg linie o$wietleniowg K04
YKXS 3x4, zasilajgcqg projektory podswietlajgce kamien pamiagtkowy.

W szafie nalezy pozostawi¢ zapas miejsca dla przysztej rozbudowy w przyszlosci.

5.3.44 Szafa SZ3 Kapliczka

W sgsiedztwie gtdwnego ciggu pieszego Obiektu, w poblizu Kapliczki $w. Floriana nalezy posadowi¢ szafe SZ3
Kapliczka 1kV/230V/400V/63A/6KA.

Szafe nalezy zasilic linig kablowg K3 YKXS 4x120+YKYZo 1x70 z szafy SZ1.

W szafie nalezy przygotowa¢ gniazdo 3F dla zasilania aparatury akustycznej, niezbgdnej dla organizacji imprez
terenowych.

Z szafy SZ3 nalezy zasili¢ linig kablowg: KK2 YKYZo 3x4 szafke SK2, (podserwer systemu monitorowania
obiektu w strefie).

Z czlonu o$wietleniowego szafy SZ3 nalezy wyprowadzic kablowg linie oéwietleniowg K05 YAKXS 5x6,
zasilajgcq latamie oswietlajace okolice kapliczki, oraz kablowg lini¢ oswietleniowg K06 YAKXS 5x6, zasilajgcy
projektory podswietlajace kapliczke.

W szafie nalezy pozostawi¢ zapas miejsca dla przysziej rozbudowy w przyszlosci.
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5.3.45 Szafa SMO

W obszarze Tarasu Widokowego, w sasiedztwie projektowanej Fontanny, w sasiedztwie projektowanej szafy
SZ2, przy $cianie istniejgcego muru z piaskowca nalezy posadowi¢ szafe SMO Systemu monitorowania Obiektu.
Szafe nalezy zasili¢ linig kablowg K5 YKYZo 3x6 z szafy SZ2.

Szafe nalezy podzieli¢ na sekcje elektryczna, z aparatami dla zasilania urzadzen systemu monitorowania obiektu,
zamontowanych w szafie.

5.3.4.6 Szafa SF Fontanny

W obszarze Tarasu Widokowego, w sagsiedztwie projektowanej Fontanny, zainstalowana ma by¢, dostarczana
wraz z fontanng, szafka zasilajagco - sterownicza. Szafke nalezy zasilic linig kablowg K4 YKXS 5x4
wyprowadzong z szafy SZ2 i wykonang zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

5.3.5  Kablowe linie oSwietleniowe

5.3.5.1 Informacje ogoine

Istniejgce, obwody oéwietlenia terenu na terenie Parkowej Gory nalezy zdemontowag.

Projektowane linie oSwietleniowe nalezy wykona¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu.

Kablowe linie o$wietlenia terenu nalezy uklada¢ w wykopach o glebokoéci 0,6m, na podsypce 10cm z piasku, na
glebokosci 0,5m i przysypac réwniez warstwg piasku o grubosci 10 cm, nastgpnie warstwg rodzimego gruntu o
gruboéci co najmniej 15 cm, a nastepnie przykry¢ folig niebieskg z tworzywa sztucznego i wykopy wypelni¢
ziemig. Kable powinny byé ulozone linig falista z zapasem 3% dlugosci wykopu wystarczajagcym do
skompensowania mozliwych przesunigé gruntu.

Przed oddaniem do eksploatacji nalezy wykona¢ proby montazowe (pomiary izolacji, sprawdzenie cigglosci zyt,
prébe napigciowq).

Oznaczenie 2yt kablin.n.

Do wykonania linii kablowych nn nalezy stosowac kable majgce oznaczenia poszczegéinych zyt

Zyiy fazowe: czamna, brazowa, lub fioletowa,

Zyly PEN: z6tto-zielona z opaskami jasnoniebieskimi na koficach linii,

Zyly N: niebieska,

Zyly PE: 26lto-zielona,

Przejscia kablami pod ciggami jezdnymi nalezy wykonaé przy pomocy oston rurowych HDPE 50, przejscia pod
ciggami pieszymi i skrzyzowaniami z innymi sieciami podziemnymi nalezy wykona¢ przy pomocy oston rurowych
PVC 50.

5.3.52 Oswietlenie terenu Gory Parkowej

Dla oswietlenia Sciezek spacerowo — rowerowych terenu Gory Parkowej zaprojektowano 3 niezalezne ciagi
oswietleniowe: cigg K01, ciag K02, ciag K03. Kazdy z projektowanych ciggéw oswietleniowych nalezy wykonaé
odpowiednio liniami kablowymi K01, K02, kazdy wykonany kablem YAKXS 5x25, oraz cigg K03, wykonany
kablem YAKXS 5x10, wyprowadzonymi z odpowiednich pél odptywowych, odpowiednio, w szafach SZ1 i w SZ2.
Linie kablowe nalezy ulozy¢ w terenie zgodnie z projektem i poprowadzi¢ przelotowo przez wszystkie latarnie
danego obwodu. Uklady sieciowe nalezy wykona¢ w taki sposdb, aby z kazdej fazy zasilana byla co trzecia
latamia w kazdym z obwodéw. Latamie skrajne nalezy uziemia¢.

Okolice kapliczke $w. Floriana nalezy pods$wietlic latamniami, zasilanymi linig kablowg KO05: YAKXS 5x6,
wyprowadzong z szafki SZ3.

5.3.5.3 Oswietlenie akcentowe indywidualnych obiektow

Zaprojektowane naswietlacze, wbudowane w podtoze, przeznaczone dla indywidualnego podséwietlenia kamienia
pamigtkowego w okolicy Fontanny i rewitalizowanego Wodozdroju przy wejsciu zachodnim do Parku,

od ul. Florianskiej, nalezy zasili¢, odpowiednio, kablowg linig o$wietleniowg K04: YKYZo 3x4mm2, wyprowadzong
z sekcji oswietleniowej w szafce SZ2, oraz odgalezieniem od linii KO2 przy Wodozdroju. W latarmi L2.9, przy
Wodozdroju, nalezy zamontowa¢ tabliczke z dwoma zabezpieczeniami, jedno — dla latami na slupie, drugie
zabezpieczenie — dla naswietlaczy. Odgalezienie do naswietlaczy nalezy wykona¢ kablem K02.1 YKYZo 3x2,5.
Dla pods$wietlenia akcentowego kapliczki $w. Floriana zaprojektowano naswietlacze, zamontowane na wybranych
latamiach w danym terenie. Naswietlacze nalezy zasili¢ linig kablowg K06 YAKXS 5x6 z szafy SZ3.
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5.3.6 Stanowiska o$wietleniowe
Istniejgce, nieczynne latamie oSwietleniowe na terenie Parkowej Gory nalezy zdemontowac.
Projektowane stanowiska o$wietleniowe nalezy wykona¢ zgodnie z projektem.

5.3.6.1 Latamie parkowe typulL

Oswietlenie terenu Gory Parkowej zrealizowane ma by¢ latariami parkowymi, oznaczonymi symbolami L1.1 -
L1.30 dla ciggu K01, latamiami parkowymi oznaczonymi symbolami L2.1-L2.21 dla ciggu K02, latamiami
parkowymi oznaczonymi symbolami L3.1 - L3.11, dla ciggu K03.

Charakterystyka latarni:

a. Slup o$wietleniowy, prosty, aluminiowy, anodowany, o wysokosci H=4,5m, o $érednicy 120mm przy

podstawie, o $rednicy 60mm przy wierzcholku, w kolorze Inox,

fundament betonowy typu B50,

Tabliczka slupowa typu NTB1,

d. Oprawa o$wietleniowa parkowa, montowana bezposrednio na slupie, fi 508/60, korpus ze stopu Al,
anodowanego, kolor Inox, z modutem oswietleniowym LED na diodach Cree XM-L2, o parametrach
230V/68W/3500K/5000Im/IP67/t>50000h, wspétczynnik oddawania barw CRI >75.

o o

5.3.62 Latamie parkowe typuLK
Oswietlenie terenu Gory Parkowej w sgsiedztwie kapliczki $w. Floriana zrealizowane ma by¢ latariami
parkowymi, oznaczonymi symbolami LK5.1 — LK5.4

Charakterystyka latarni:

a. Slup oswietleniowy, prosty, aluminiowy, anodowany, o wysokosci H=4,5mo $rednicy 120mm przy podstawie,
o $rednicy 60mm przy wierzchotku, w kolorze Inox,
fundament betonowy typu B50,
Tabliczka slupowa typu NTB1,
d. Oprawa oswietleniowa parkowa, montowana bezposrednio na slupie, z daszkiem Al., anodowanym,
w kolorze Inox, z kloszem mrozonym, na podstawce z odlewu Al, malowanej w kolorze RAL 9006,
z modulem o$wietleniowym LED na diodach Cree XM-LMH,
o parametrach 230V/43W/3500K/4000Im/IP66/t>50000h, wspétczynnik oddawania barw CRI >90.

o o

5.3.6.3 Uwagi dodatkowe
W slupach oswietleniowych nalezy ulozy¢ przewdéd YDYZo 3x2,5mm? z tabliczek bezpiecznikowych do lamp.

Stupy skrajne w kazdym z obwodéw oswietleniowych nalezy uziemi¢. Rezystancja uziemienia nie moze
przekroczy¢ wartosci 10 omow. Na stupach nalezy wykonac¢ tablice: ostrzegawcze, identyfikacyjne i informacyjne
zgodne z normg N SEP-E-003 PN-E-05100-1 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi golymi.”

Transport i skladowanie stupéw i latarni nalezy przeprowadza¢ zgodnie z zaleceniami producenta.

5.3.64 Latamie wbudowane w podioze

Projektowane projektory wbudowane w podioze dla oSwietlenia wyr6Znionych obiektéw (\Wodozdrdj — projektory
NP2.1, NP2.2, kamien pamigtkowy w okolicy Tarasu Widokowego — projektory NP4.1, NP4.2) zamawiane majg
by¢ z kompletnym wyposazeniem. MontaZz nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjami producentéw.

Lokalizacja wykonana ma by¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu, a zasilanie wykonane ma by¢
zgodnie ze schematami.

Zaprojektowano projektory wbudowane w podtoZe, typu up-line.
Charakterystyka projektora:

— Korpus wykonany z Al. malowanego,
— Pierscien ze stali nierdzewne;j,

— Klosz ze szkla hartowanego.

— Uklad zabezpieczony uszczelka.
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— Regulacja 15x45, 10, 30,50,75 stopni.
— Parametry modulu o$wietleniowego LED/230V/20W/1550Im/4000K/IP67/1K10

5.3.6.5 Projektory siupowe
Projektowane projektory przeznaczone do montazu na stupach latami, dla o$wietlenia wyréZnionych obiektow
(kapliczka $w. Floriana — projektory NL6.1 — NL6.4) zamawiane majg by¢ z kompletnym wyposazeniem.

Montaz nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjami producentéw. Lokalizacja wykonana ma by¢ zgodnie z projektem
zagospodarowania terenu, a zasilanie wykonane ma by¢ zgodnie ze schematami.

Charakterystyka projektora:

— Obudowa wykonana z odlewu Al., malowanego proszkowo,

— Szyba wykonana ze szkla hartowanego,

— Odblyénik symetryczny, centralny wykonany z Al. miotkowanego.

— Kolor obudowy czamy/srebmy.

— Uklad zaplonowy HIHS, metalohalogenkowe zrodlo $wiatta HQI Rx7s-24/230V/150W/3000K/ przezroczyste.

5.3.7 System monitorowania Obiektu
Istotg zaloZzenia monitoringu miejskiego CCTV jest ochrona przed kradziezg i dewastacjg nastepujgcych,
powstatych obszaréw czesci rekreacyjnej:

Obszar 1. Wodozdréj z Ogrodem Skalnym,

Obszar 2. Okolica kaplicy $w. Floriana,

Obszar 3. Sciezka zdrowia,

Obszar 4. Taras widokowy z 0zdobng zielenig wraz z fontanna i pamiagtkowym kamieniem,
Obszar 5. Sciezka Dydaktyczna

Obszar 6. Sitownia Zewnetrzna

Wspélczynnik zagroZenia w tych obszarach jest na tyle duzy, Ze istnieje potrzeba zabezpieczenia tych obszaréw
monitoringiem wizyjnym CCTV.

System monitoringu zostat podzielony na 6 obszaréw obserwacyjnych zw. podserweréw, w ktérych to
obszarach, do podgladu wizyjnego zastosowano kamery sieciowe IP 2 Mpx. o duzej rozdzielczo$ci w ilosci 12
sztuk oraz 3 glowice obrotowe PTZ wyposazone w kamery 2 Mpx. wraz z wydajnym systemem optycznym o 20x
powiekszeniu.

Wszystkie dane z kamer zlokalizowanych w obrebie danego podserwera, przesylane beda za pomoca fgcz
Swiatlowodowych do gléwnego serwera zlokalizowanego w obrebie Tarasu Widokowego.

Serwer ten wyposazony bedzie m/in. w 16-kanatowy rejestrator sieciowy, charakteryzujacy si¢ wysokim bitrate'm
wejsciowym 200 Mb/s, co w praktyce zapewnia stabilng prace w systemie Pentaplex.

Obserwacja obrazu odbywac bedzie si¢ poprzez cykliczny odczyt danych, zapisanych na odpowiednim no$niku
magnetycznym, odtwarzanym w pomieszczeniu dyspozycyjnym, po dostarczeniu dysku.

Gléwny serwer zabezpieczony jest dodatkowo systemem antywtamaniowym GSM z powiadomieniem do
dyspozytora jiw., majacy na celu ochrong calego sytemu przed probami dewastacii jak i ryzyka, kradziezy przez
osoby trzecie.

Uklad zaprojektowano tak, aby w przyszlosci, obstuga systemu CCTV tzn. obserwacja obrazu z poszczegélnych
kamer jak i sterowanie glowicami obrotowymi PTZ odbywa¢ si¢ mogla zdalnie z Policji za posrednictwem tgcza
telekomunikacyjnego o przepustowosci upload min. 10 mb/s.

Charakterystyka elementow systemu monitorowania Obiektu:
Kamera zewn. IP 2MPx, IR, 3,6mm , 25kl/s: FS1 - FS12 — Kamery stacjoname

Kamera obrotowa IP 2MPx, zoom opt. 20x, 25kl/s: F0.1 — F0.3 — Kamery obrotowe
Obudowa hermet. 40x30x16 — szafki SK1 — SK6
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Szafa elektr. hermet. 800x600x35 — Szafa SMO

Media konwerter wielodomowy 1000 Mb/s

Gniazdo nadtynkowe hermet 230V 3x

Grzalka polprzewod. do szaf sterown. 50W (szyna DIN)

Grzalka polprzewod. do szaf sterown. 150W (szyna DIN)

Switch PoE 5p. 1000Mb/s

Przewod UTP-5e zelowany: kabel Sm1.1 - Sm6.1 od kamer do szafek SK

Swiatlowéd wielomodowy zewn. 8 wigzkowy: Kabel Sm1 — Smé6 z szafek SK do szafy SMO
Rura karbowana DVR 50/50m

Rejestrator sieciowy NVR 16p 200 Mb/s

Switch 24x 1000Mb/s

Pamig¢ wewn. HDD 4TB

Akcesoria Swiatlowodowe

Materialy pomocnicze

Nadajnik GSM - dla przekazywania sygnatu o wlamaniu do szafy SMO

Zasilacz awaryjny 12V 3A, ACCU 12V 7Ah

Czujnik sejsmiczno magnetyczny - dla ochrony szafy SMO przed wiamaniem

Kamera zewn. IP 2MP¥, IR, 3,6mm, 25kl/s — dla ochrony szafy SMO przed wiamaniem

5.3.8  Ochrona przetezeniowa i przeciwporazeniowa

Ochrone dodatkowg od porazen elektrycznych nalezy wykona¢ z zastosowaniem samoczynnego wylgczania
zasilania. System samoczynnego wytgczania zasilania zrealizowany bedzie poprzez zastosowanie zabezpieczen
obwodow elektrycznych wyltgcznikami instalacyjnymi, wktadkami topikowymi i wytgcznikami
przeciwporazeniowymi réznicowo-pradowymi.

Wszystkie instalacje elektryczne wykonane majg by¢ w ukladzie sieci TN-S, z wydzielonymi zytami neutralnymi N
i ochronnymi PE.

5.3.9  Ochrona przeciwprzepigciowa

W szafach zasilajacych zaprojektowano ochrong przeciwprzepigciowg poprzez zastosowanie ogranicznikow
przepie¢ klasy B+C: poziom ochrony 1,2kV/5kA, 60kA, 8/20ps. Celem zastosowanej dodatkowej dwustopniowe;]
ochrony przeciwprzepieciowej jest ochrona instalacji i urzadzen przed skutkami przepig¢ taczeniowych i przepieé
spowodowanych wyladowaniami atmosferycznymi.

5.3.10 Roboty dodatkowe
W trakcie rob6t zwigzanych z budowa linii oSwietleniowych nalezy dokonaé wycinki istniejacych zakrzaczen
i przycinki galezi istniejgcego drzewostanu wzdluz trasy linii, kolidujgcych z projektowanym o$wietleniem.

6.  Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujagce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowg lub ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawiera¢:

1) czesé¢ 0golng opisujaca:

— organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rob6t,

— bhp,
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— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementdw robét,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robét,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposdb oraz forme¢ gromadzenia wynikdw pomiaréw, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskéw,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru,

czest szczegolowq opisujgcy dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje iilos¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku materialow ,
konstrukeii itp.,

— sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materialow i wykonywania poszczegélnych elementéw robét,

— sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zalozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jako$ci materiatéw.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ s okreslone w normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreélone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty zbadan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeZeli nie sg objete

certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére speiniajg wymogi ST.
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W przypadku materialéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez projekt lub ST, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okres$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kohca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczneji gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegélnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementow robét,

— przebieg robot, trudnoscii przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagiipolecenia Inwestora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robé6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowe;j,

— dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedloZone Inspektorowi

Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robét.

6.6.2. Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.
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6.6.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig¢ rowniez nastepujgce dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoly przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiiinne umowy cywilno-prawne,
— protokoly odbioru robét,

— protokoly z narad i ustale,

— korespondencje na budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7.  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

1.1. 0golne zasady obmiaru robot
Obmiar robé6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg lub ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziejw ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celu miesigcznej ptatnoéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonymw umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

1.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow

Dlugoéci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdiuz linii
osiowe;.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robét wlasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m3 jako diugo$¢ pomnoZona przez $redni przekroj.

lloéci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
projektu, przedmiaru robét lub ST.

1.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inwestora.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.
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14. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w
przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zalgcznika
do rejestru obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8.  Odbior robot budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich SST, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

— odbiorowi czgsciowemu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior czesciowy

dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedloZonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robé6t z dokumentacjg
projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robé6t poprawkowych lub robét uzupeiniajgcych komisja przerwie
swoje czynnoscii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczehstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:

— dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z projektem lub ST,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wiascicielom urzadzen,

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg rob6t kablowych i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z \WWykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Ilub uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robo6t”.

9.  Sposob rozliczen robot tymczasowych i prac towarzyszacych

9.1. Ustalenia ogolne

Prace elekiryczne objete niniejszg 0gding specyfikacjg techniczng objete sg rozliczeniem ryczalttowym badz
ryczaltowo ilosciowym w zalezno$ci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowa¢ si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie pomiedzy
Inwestorem a Wykonawca.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 07.07.1994r. - Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2016r, p0z.290 z pézn.
Zmianami/,

2. Ustawa z dnia 27.03.2003. O planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. nr 80, poz. 717 z
po6zn. zmianami) i aktami wykonawczymi do tych ustaw.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynkiiich usytuowanie (tekst jednolity Dz.U. z 2015, poz. 1422 z p6zn. zm.).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczehstwa i higieny pracy podczas wykonywania

robét budowlanych (Dz.U. Nr47 poz. 401 z dnia 06.02.2003),

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”,

Arkusze Normy PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne niskiego napigcia.”

PSEP-E-0001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa”,

Arkusze Normy PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne niskiego napigcia.”

PN-HD 60364-6 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Sprawdzanie.”

0. PN-E-05100-1 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa. Linie pradu

przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.”

11. PN-EN 60909: 2002 (U) Prady zwarciowe w sieciach tréjfazowych pradu przemiennego. Czgsc 0:

Obliczanie pradow.
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12.

13.

14.

15.
16.
17.

PN-IEC 60364482 ,Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwpozarowa.”

PN-EN 40-5: 2004 Stupy oswietleniowe. Cze$¢ 5: Stupy oswietleniowe stalowe. Wymagania.

Cze$¢ 6: Slupy oSwietleniowe aluminiowe. \WWymagania

PN-EN 60598-2-3: 2006 Oprawy os$wietleniowe. Cze$¢ 2-3: Wymagania szczegétowe. Oprawy
oSwietleniowe drogowe i uliczne.

PKN-CEN/TR 13201-1: 2007 Oswietlenie drog. Cze$¢ 1: Wybor klas o$wietlenia.

PN-EN 13201-2: 2007 Oswietlenie drog. Cze$¢ 2: Wymagania o$wietleniowe.

PN-EN 13201-3: 2007 Oswietlenie drog. Cze$¢ 3: Obliczenia parametrow oswietleniowych

Opracowanie: mgr inz. Ryszard Kulczak
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